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D-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej
(SST) sg wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych w trakcie realizacji zadania ,,Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu
komunikacji wewngtrznej 1 placu targowiska™.

1.2.  Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wymagania ogolne, wspodlne dla robot objetych szczegblowymi
specyfikacjami technicznymi dla zadania jak w pkt. 1.1.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy
rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa.

obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy
calos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czes¢ stanowiaca
odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik.

Wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od
jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga.

Wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem
ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa).

Droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.5. Dziennik budowy.

Zeszyt 7 ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia
organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, sluzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen 1 innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynieren/
Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoru, Wykonawcg 1
projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru.

Osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany
jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i
administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia.

Czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.8. Kierownik budowy.

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi.

Jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami,
pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni.

Uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.11. Konstrukcja nosna (przesto

mostowego).

Czes¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca
ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
1.4.12. Korpus drogowy.

Nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi 1 skarpami rowow.

1.4.13. Koryto.

Element uformowany w korpusie drogowym w celu
ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.14. Ksigzka obmiarow.

Akceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow 1 ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow
podlegaja  potwierdzeniu  przez  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

1.4.15. Laboratorium.

Drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane
przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich
badan 1 prob zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz robot.
1.4.16. Materialy. W

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne
7z dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.

1.4.17. Nawierzchnia.

Warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania 1
rozkladania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe 1
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana
bezposrednio  oddzialywaniu  ruchu 1 czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa
Scieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyréwnania
nieré6wnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shizaca do
przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa
moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérmma cze$¢ podbudowy
spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy
spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu 1 przenikaniem
czastek podloza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym
zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu
uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia
wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.18. Niweleta.

Wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie
pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Obiekt mostowy.

Most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i1
przepust.

lub przgsta obiektu
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1.4.20. Objazd tymczasowy.

Droga specjalnie przygotowana 1 odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnosc.

Zgodnos¢  wykonywanych robot z  dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z
przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.22. Pas drogowy.

Wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi i zwiazanych z nia urzadzen oraz
drzew i1 krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi 1 budowy urzadzen
chroniacych ludzi 1 $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze.

Czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju
pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji 1 bezpieczenstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podloze nawierzchni.

Grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.25. Podloze ulepszone nawierzchni.

Goérma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu
budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.
Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcey —przez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zZwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.27. Projektant.

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem
dokumentacji projektowej.

1.4.28. Przedsigwzigcie budowlane.

Kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
Iub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow
geometrycznych trasy w planie 1 przekroju podluznym)
istniejacego polaczenia.

1.4.29. Przepust.

Budowla o przekroju poprzecznym — zamknietym,
przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus
drogowy.

1.4.30. Przeszkoda naturalna.

Element s$rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno,
rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.31. Przeszkoda sztuczna.

Dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag, kanal,
ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.32. Przetargowa dokumentacja projektowa.

Czes¢  dokumentacji  projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robot.

1.4.33. Przyczolek.

Skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z
pelnej sciany, slupéw lub innych form konstrukcyjnych, np.
skrzyn, komor.

1.4.34. Rekultywacja.

Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.35. Rozpigtos¢ teoretyczna.

Odleglos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.36. Szerokos¢ uzytkowa obiektu.

Szeroko$¢  jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow
mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem
konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kolowy od
ruchu pieszego.

1.4.37. Slepy kosztorys.

Wykaz robdét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w
kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.38. Teren budowy.

Teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania
na nim robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako
tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.39. Zadanie budowlane.

Czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna
calos¢  konstrukcyjna lub  technologiczna, zdolng do
samodzielnego pelnienia funkcji  techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych
robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjq projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi  uzgodnieniami ~ prawnymi 1
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspolrzedne punktow
glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong
przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki,
obliczenia 1 dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje projektowa:

e Zamawiajacego, wykaz pozycji, ktore stanowig
przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa

dokumentacje wykonawcza (techniczng) 1 zostana
przekazane Wykonawcy,
o Wykonawcy, wykaz =zawierajacy spis dokumentacji

projektowej, ktéora Wykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru stanowig czes¢ umowy, a
wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych
dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
JKontraktowych warunkach ogélnych™ (,,Ogoélnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow Ilub
opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien  natychmiast powiadomi¢  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian 1 poprawek.
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W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa
wazniejsze od wymiaréw okre$lonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda
zgodne z dokumentacja projektowa 1 SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materialow 1 elementéw budowli musza wykazywac zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszezalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni
zgodne z dokumentacja projektowa lub SST 1 wplynie to na
niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
7ostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Czasowa organizacja ruchu

Wykonawca opracuje i uzgodni czasowa organizacje
ruchu. W przypadku koniecznosci wybudowania objazdow
wynikajacych z czasowe] organizacji ruchu Wykonawca
poniesie koszt budowy drog objazdowych.
1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy.
e Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod

ruchem™).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu
publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie,
Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1
organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci
od potrzeb 1 postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1
w nocy tych zapér 1 znakéow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace
beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoru oraz
przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie =zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zaplacie 1 przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

e  Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze oraz

wszelkie inne s$rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spolecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu,
Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla
pojazdow 1 maszyn pracujacych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem  projektu/Inspektorem  nadzoru.
Podczas prowadzenia robot ziemnych przed wyjazdami z terenu
budowy na drogi publiczne Wykonawca zobowiazany jest do
zorganizowania stanowisk do czyszczenia opon samochodowych
ktore skutecznie wyeliminujg nanoszenie na nawierzchnig
jezdni ziemi przyklejonej do opon (czyszczenie opon
strumieniem wody lub sprezonym powietrzem).

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoru oraz
przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie =zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zaplacie 1 przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.
1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie
prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot
Wykonawca bedzie:
e utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody
stojacej,

e podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu
stosowanie si¢ do przepisow 1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub doébr
publicznych 1 innych, a wynikajacych z nadmiernego
halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny
wzglad na:

e lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk,
ukopodw 1 drog dojazdowych,

e  Srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

o  zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekéw wodnych

pylami lub substancjami toksycznymi,

o  zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

o  mozliwoscig powstania pozaru..
1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegal
przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie
odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedq sktadowane w sposédb zgodny z
odpowiednimi przepisami i1 zabezpieczone przed dostepem 0sob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawey.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla
otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych
szkodliwe  promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

przepisy  ochrony
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Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy
aprobatg techniczna wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materialow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych
organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na
powierzchni ziemi i1 za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w  swoim
harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robét,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru 1 wladze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru 1
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa
mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie na
biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wilascicielami nieruchomosei 1
dotyczacych korzystania z wlasno$ci 1 drog wewngtrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o
ile nie bedaq one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowal sig do ustawowych
ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia 1
uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) 1 o kazdym takim
przewozie  bedzie  powiadamial  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru. Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru moze polecié, aby pojazdy nie
spelniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy.
Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

1.5.11. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegad
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6éb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie
1 sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochronge robot 1 za
wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru

ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na  polecenie  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé roboty

utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia
wydane przez wladze centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposéb zwiazane
7 wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych 1
bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub
innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialow
lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot 1
w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora  nadzoru o  swoich  dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia 1 wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji  dostarczonej  przez  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.
1.5.14. Rownowaznos¢ norm 1 zbior6éw przepisoéw prawnych.
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa
konkretne normy 1 przepisy, ktore spelnia¢ majgq materialy,
sprzet 1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm 1 przepisow o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢
do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane
inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Réznice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1
przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi
nadzoru do zatwierdzenia.
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1.5.15. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe,
budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
1 postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych
polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia
w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu/Inspektor nadzoru po
uzgodnieniu z Zamawiajacym 1 Wykonawca ustali wydtuzenie
czasu wykonania robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy
zwiekszy¢ cene kontraktowa,.

1.5.16. Niewypaly 1 wybuchy
W razie wawnienia w czasie wykonywania robot

ziemnych niewypalow lub przedmiotéw trudnych do
identyfikacji nalezy wszelkie roboty przerwaé a miejsce
niebezpieczne  ogrodzi¢ napisami  ostrzegawczymi. O
7nalezieniu niewypalu lub  przedmiotu trudnego do

zidentyfikowania nalezy poinformowac wlasciwy organ.

1.5.17. Ochrona zabytkow

W  przypadku ujawnienia w trakcie prac ziemnych
jakichkolwiek przedmiotéw posiadajacych cechy zabytkow
nalezy zawiadomi¢ o tym Wojewodzki Oddzial Ochrony
Zabytkow.

2. MATERIALY.

2.1.  Zrodla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym
wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia, szczegblowe
informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materialow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zZrodla nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrodla
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w
celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla
w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji
robot.

2.2.  Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od
wlascicieli 1 odnosnych wladz na pozyskanie materialow ze
zrodel miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zZobowiazany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi  projektu/Inspektorowi  nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje
Zawierajacq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia 1 selekcji,
uwzgledniajac  aktualne decyzje o eksploatacji, organow
administracji panstwowej 1 samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow pochodzacych
7e 7rodel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia
materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow,
dokopow 1 miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukonczeniu robét, badz odtransportowane na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow
na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub

odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub

wskazan Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w
obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na
to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy 1 zlozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru. Jesli Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robét,
niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow
zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajduja si¢ nie zbadane 1
nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem 1
niezaplaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja
mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢é poéZniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

2.5.  Przechowywanie i skladowanie materialow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane

materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly

zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja
jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostegpne do kontroli przez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem
nadzoru lub poza terenem budowy w  miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

2.6. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane
przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg
stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow
pod wzglgdem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor
nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza byé
spelnione nastepujace warunki:

e  Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie mial
zapewniona wspblpracg 1 pomoc Wykonawcey oraz
producenta materialdbw w czasie przeprowadzania
inspekcji,

e  Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie mial
wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesel
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialow
przeznaczonych do realizacji robot,

e jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do
Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
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3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego
sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien byé
7zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie  organizacji = robot, zaakceptowanym = przez
Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora  nadzoru; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania 1 badan
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca begdzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac
lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja
mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ pd7Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba  $rodkoéw  transportu  powinna  zapewniad
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/
Kierownika  projektu/Inspektora nadzoru, w  terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniac
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ 1 innych
parametroéw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace
tych  warunkéw  moga  byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora  nadzoru, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy. Ponadto Wykonawca zobowiazany jest do oczyszczania
kot pojazdéow wyjezdzajacych z terenu budowy na drogi
publiczne.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
7godnie z warunkami umowy oraz 7a jakos¢ zastosowanych
materialdow 1 wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w
planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
7godnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej  lub  przekazanymi na  pisSmie  przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Bledy popelnione przez Wykonawcg w wytyczeniu 1
wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem
bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie
przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci
przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow
robot bedq oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej 1 w SST, a takze w normach
1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow
1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji 1 przy
badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestig.

Polecenia  Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora
nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakoSci .

Wykonawca jest zobowigzany opracowac 1 przedstawi¢ do
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z
dokumentacjq projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

e czes¢ ogblng opisujacy:

o  organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy 1 sposob
prowadzenia robot,

o  organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem
robot,

o  sposob zapewnienia BHP,

o  wykaz =zespolow roboczych,
przygotowanie praktyczne,

o wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1
terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

o  system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli i
sterowania jakoscig wykonywanych robét,

o  wyposazenie w sprzgt 1 urzadzenia do pomiaréw i
kontroli  (opis  laboratorium  wlasnego  lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié
prowadzenie badan),

o  sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan
laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw  sterujacych, a takze wyciaganych
wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie

ich kwalifikacje 1

technologicznym, proponowany sposéb 1 forme
przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi
nadzoru;
e czes¢ szczegOlowa opisujaca dla kazdego asortymentu
robot:

o  wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z
ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
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mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne,

o  rodzaje 1 ilo§¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do
magazynowania 1 zaladunku materialow, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

o  sposob zabezpieczenia i1 ochrony ladunkéw przed
utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

o  sposob 1 procedure pomiarow 1 badan (rodzaj i
czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja 1
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialow, wytwarzania mieszanek 1
wykonywania poszczegodlnych elementéw robot,

o  sposob postgpowania z materialami 1 robotami nie
odpowiadajacymi wymaganiomn.

O zmianie zakresu programu moze zadecydowac Inspektor

nadzoru.
6.2.  Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich
przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakosc
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot 1
jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan
materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom
ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania
materialdbw oraz robot z czgstotliwoscig  zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich
czestotliwose sq okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam  okreslone,
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru wustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie Z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazng
legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie
miec¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie
przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach  dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnig¢cia te beda tak powazne, ze
mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do
robdt badanych materialéw 1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
7ostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakosc
tych materialow.

Wszystkie koszty 7zwigzane =z organizowaniem 1
prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie
statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
7e wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie
miec¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez
Wykonawce 1 zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru. Probki  dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik  projektu/Inspektor  nadzoru  beda

odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone
7godnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiar6w lub badan, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
o rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na

pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.
6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/

Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoru kopie raportow z
wynikami badan jak najszybciej, nie pédzniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoru na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru.

Inzynier/Kierownik  projektu/Inspektor nadzoru  jest
uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materialow powinien udzielié mu
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik  projektu, dokonujac  werytikacji
systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materialow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
wlasnych badan kontrolnych jak 1 wynikoéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru powinien
pobierac probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
7e raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialow 1 robot z
dokumentacjg projektowa 1 SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych Ilub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
1 pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7.  Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze
zapewniono  zgodno$¢ 7z  kryteriami  technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepisow 1 dokumentow
technicznych,

e  deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o  Polska Norma lub
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o  aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja.

1 ktore spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa
wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiada¢ ww. dokumenty
wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan
beda odrzucone.

6.8.  Dokumenty budowy.

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym
obowigzujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawey.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1
beda dotyczy¢ przebiegu robédt, stanu bezpieczenstwa ludzi i1
mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data
jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne
dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy 1 Inzyniera/ Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnoscei:

e  date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji
projektowej,

e date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu
programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robot,

e terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegdlnych
elementoéw robot,

e  przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu,
okresy 1 przyczyny przerw w robotach,

e uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

e  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e 7zgloszenia 1 daty odbior6w robot zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

e  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody 1 temperatur¢ powietrza Ww okresie
wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegblnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

o 7godno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich
opisem w dokumentacji projektowe;,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych)
dokonywanych przed 1 w trakcie wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia
robot,

e dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz
wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

e wyniki préob poszezegbolnych elementéw budowli z
podaniem, kto je przeprowadzal,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do
dziennika budowy beda przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje
Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora  nadzoru  do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy 1
nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.
6.8.2. Ksiazka obmiarow.

Ksiazka obmiaro6w stanowi dokument pozwalajacy na
rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementoéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksiazki
obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki  laboratoryjne, deklaracje zgodnosci Ilub
certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan
Wykonawey beda gromadzone w formie uzgodnione] w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
6.8.4. Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych
w punktach 6.8.1, 6.8.2, 6.8.3, nastepujace dokumenty:

e  pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

e  protokoly przekazania terenu budowy,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy
cywilno-prawne,

e  protokoly odbioru robot,

e  protokoly z narad 1 ustalen,

e  korespondencje na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres
wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektows 1
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robét 1 terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg
instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robdét bedzie przeprowadzony z
czegstoscia wymagana do celu miesigezne] platnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce 1 Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

7.2.  Zasady okreslania ilosci robot i materialow.

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszezegdlnionymi
punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej.
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Jesli SST wlasciwe dla danych robét nie wymagaja tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w m* jako dlugos¢ pomnozona
przez sredni przekroj.

Tlosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w
czasie  obmiaru robét beda  zaakceptowane  przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe
odpowiadajace  odno$nym  wymaganiom SST  Bedzie
utrzymywaé to wyposaZenie zapewniajac W sposob ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

7.5.  Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub
ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed
ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
beda wykonane w sposob zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci
beda uzupelnione odpowiednimi szkicami Iub danymi
uzyskanymi z programéw komputerowych wspomagajacych
projektowanie umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W
razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzor
Zostanie uzgodniony zZ Inzynierem/Kierownikiem
projektu/Inspektorem nadzoru.

8. 8. ODBIOR ROBOT.
8.1.  Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od wustalen odpowiednich SST, roboty
podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

e odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

e  odbiorowi czgsciowemu,

e  odbiorowi ostatecznemu,

e  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbiodr robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega
na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci wykonywanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza

Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pdZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Jakos¢ 1 1ilos¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw  zawierajacych  komplet wynikow  badan
laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, W
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3.  Odbidr cze¢sciowy.

Odbiér  cze$ciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci
wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru.
8.4.  Odbior ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego

wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru zakonczenia
robdt 1 przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego W obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikow badan 1 pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z
realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie Scieralnej
Iub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych robot w  poszczegélnych —asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1
SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym  dokumentem do dokonania odbioru
ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany
przygotowac nastepujace dokumenty:

e dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi
zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

e szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z
dokumentéw umowy 1 ew. uzupelniajace lub zamienne),

e  recepty 1 ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiar6w (oryginatly),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen
laboratoryjnych, zgodne z SST 1 ew. PZJ,

e deklaracje  zgodnosci lub  certyfikaty  zgodnosci
wbudowanych materialéw zgodnie z SST 1 ew. PZJ,

e opinie technologiczna sporzadzona mna podstawie
wszystkich wynikéw badan 1 pomiaréw zalaczonych do
dokumenté6w odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

e  rysunki (dokumentacje) na  wykonanie  robot
towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly
odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

e geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robdt 1 sieci
uzbrojenia terenu,
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e kopie mapy zasadnicze] powstalej w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem
przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe
lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Wykonawca mna zadanie Zamawiajacego przygotuje
odrgbng dokumentacje odbiorowa na potrzeby zgloszenia
zakonczenia robot do Nadzoru Budowlanego.

Wykonawca oprécz wersji papierowe] przygotuje wersje
elektroniczng (na zadanie Zamawiajacego) w razie potrzeby.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot
uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5.  Odbior pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

9.1.  Ustalenia ogolne.

Podstaws platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana
przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo
podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Iub kwota ryczaltowa pozycji
kosztorysowe] bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoscei,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone
dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda
obejmowac:

e  robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e  warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu,
magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

e  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

e  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1

wymagan ogoélnych zawartych w  D-00.00.00 obejmuje

wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3.  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw 1 organizacji
ruchu obejmuje:

e  opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem
projektu/Inspektorem nadzoru 1 odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu /Inspektorowi nadzoru 1 wprowadzaniem dalszych
zmian i1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia
zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

e  oplaty/dzierzawy terenu,

e  przygotowanie terenu,

e  konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow,
kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

e tymczasows przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu
obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie
tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier 1
Swiatel,

e  utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu

obejmuje:

e  usunigcie wbudowanych materialow 1 oznakowania,

e  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Utrzymanie drég publicznych w czystosci obejmuje

bez ograniczen:

e budowa i utrzymanie urzadzef do mycia opon
czasie trwania Kontraktu jak uzgodniono z
Inzynierem;

e usunigcie urzadzen do
zakonczeniu robot;

e usuni¢gcie  wszelkich przydatnych 1 nie

mycia opon po

przydatnych  materialdw na  skladowisko
Wykonawcy poza Plac Budowy;
e przywrécenie placu budowy do stanu

pierwotnego;

e utrzymanie czystosci drog publicznych;

o koszty podporzadkowania si¢ wymaganiom
specyfikacji, polskich norm i przepiséw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1)  Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U.
Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).

2)  Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada
2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych
(Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pd7Zniejszymi zmianami).

4) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U..z 2004 r. Nr. 92, poz.881).

5)  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia
2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wymagar,
jakie powinny spelnia¢ notyfikowane jednostki
uczestniczace w ocenie zgodno$ci, oraz sposobu
oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE.
(DZ. U Nr 92, poz. 881)
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej 1 jej punktow

wysokosciowych przy realizacji zadania ,Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu
komunikacji wewngtrznej 1 placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi 1 majacymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz polozenia  obiektow
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy 1 punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem

trasy 1 punktow wysokosciowych wchodza:

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego
punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

e uzupelnienie osi  trasy dodatkowymi  punktami
(wyznaczenie 0si),

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych
(reperéw roboczych),

e  wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich
przed 7zniszczeniem oraz oznakowanie W sposob
ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gléwne trasy.

Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe.

Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac
pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych,
w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ srednice
od 0,15 do 0,20 m i1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki
drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m,
a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe srednicy 5 mm 1 dlugosci od 0,04 do 0,05 m. _Swiadki”
powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m 1 przekrdj prostokatny.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprz¢t pomiarowy.

Do  odtworzenia  sytuacyjnego trasy 1
wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej
punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane]j dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow.

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozié
dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z
obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1
wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca  powinien  natychmiast  poinformowac
Inspektora o wszelkich bledach wykrytych w  wytyczeniu
punktow gléwnych trasy i1 (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu
okreslone w dokumentacji projektowe; sa zgodne =z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢é zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w
dokumentacji  projektowej] 1 rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego.  Zaniechanie powiadomienia Inspektora
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy,
nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiar6w przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i1 punkty
posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke 1
potozenie tych punktéw. Forma 1 wzor tych oznaczen powinny
by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktéw pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek

punktow
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zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt

Wykonawey.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla
prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkow
Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy

i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzcholkowe trasy 1 inne punkty gléwne powinny
by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy ~ powinien  zalozy¢  robocze — punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz
trasy drogowe] w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500
metréw, natomiast w terenie falistym 1 gorskim powinna byé
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot
zwigzanych 7z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci slupkéw betonowych lub  grubych
ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Rzgdne reperé6w roboczych nalezy okresla¢ z taka
dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byl
mniejszy od 4 mm/km, stosuyjac niwelacje podwodjng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o
dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych 1
w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy
w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow
wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas,
gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie  przekrojoéw  poprzecznych — obejmuje
wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopéw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja
projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego  przeprowadzenia robot 1w  miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopéw nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1
metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy

palikami Iub wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych  przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé
wykonanie nasypéw 1 wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjq projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z
odtworzeniem trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytyeznych GUGIK (1,2,3.4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy
w terenie. Obmiar robo6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektow
jest czgscig obmiaru robdt mostowych.

8.  ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbidr roboét zwiagzanych z odtworzeniem trasy w terenie
nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikéw pomiaré6w
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedklada Inspektorowi.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

e sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

e  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym
wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich
przed zniszczeniem 1 oznakowanie ulatwiajace odszukanie

1 ewentualne odtworzenie,

przeniesienie punktow poligonowych,

e wykonanie pomiaré6w  powykonawczych wraz @z
naniesieniem zmian na mapg zasadnicza.

Platnos¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow
mostowych jest ujeta w koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1) Instrukcja  techniczna  0-1.

wykonywania prac geodezyjnych.
2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga
inwestycji, Glowny Urzad Geodezji 1 Kartografii,
Warszawa 1979.

3) Instrukcja techniczna G-1.
pozioma, GUGIK 1978.

4) Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa
geodezyjna, GUGIK 1983.

5) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i
wysokosciowe, GUGIK 1979.

6) Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne,
GUGIK 1983.

Ogoélne  zasady

Geodezyjna osnowa
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7) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne,
GUGIK 1983.
8) USTAWA. Prawo geodezyjne 1 kartograficzne.

10.1. Normy
9) PN-N-02207 Geodezja -- Podstawowe nazwy,
okreslenia 1 oznaczenia.
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu w ramach
realizacji zadania ,Budowa zjazdu publicznego z drogi
publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu o

grubosci  30cm, wykonywanych w  ramach  robot
przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane  okreslenia podstawowe sg zgodne z

obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu.

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu nalezy stosowac: rowniarki, spycharki, lopaty, szpadle 1
inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe, koparki 1 samochody
samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglosé
wymagajacq zastosowania takiego sprzetu..

4. TRANSPORT.
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek
Iub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow
lokalnych 1 przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Teren pod budowg drogi w pasie robdt ziemnych, w
miejscach dokopéw 1 w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do
péZniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu
trawnikow, sadzeniu drzew 1 krzewdw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie
nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego

wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowal reczne
wykonanie robét, jako uzupelnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa
robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora.

Grubo$¢ zdejmowane] warstwy humusu powinna byé
7godna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazana
przez Inspektora, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach.
Migjsca skladowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce
tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
Zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i
bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznymn.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny.

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie
kompletnosci usunigeia humusu lub/i darniny.
7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka, obmiarows jest m® (metr kwadratowy) zdjetej
warstwy humusu oraz darniny.
8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wykonania robét obejmuje:

e zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz
drogi lub odwiezieniem na odklad,

e zdjecie darniny =z ewentualnym odwiezieniem 1
skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1) PN-S-02205 Drogi samochodowe - Roboty ziemne —
2) Wymagania i badania



D-01.02.04 ROROZBIORKA ELEMENTOW DROG

D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drog w
trakcie realizacji zadania ,,Budowa zjazdu publicznego z drogi
publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad
prowadzenia rob6t zwiazanych z rozbiorka:
e nawierzchni zwirowej,

o  krawegznikow i taw,
e  chodnikow,
1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane  okreslenia podstawowe sa zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki.

Do wykonania robét zwiazanych z rozbidrka elementow
drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:

e  spycharki,

e ladowarki,
e  zurawie samochodowe,

e  samochody cigzarowe,

e  zrywarki,

¢  mloty pneumatyczne,

e  pily mechaniczne,

e frezarki nawierzchni,

e  koparki.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki.

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogoélne zasady wykonania robdét podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych.

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmuja usunigcie z
terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3,
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wskazanych przez
Inspektora nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji
inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inspektor nadzoru moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbidérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub
rgcznie w sposob okreslony w SST 1 przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie  elementy  mozliwe do  powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢
wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i1 materialy, ktére zgodnie z SST staja si¢
wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementow drog,
znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowsa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania
wykopow  drogowych  nalezy  wypelnié,  warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu 1
zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-
02.00.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych.

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualne] ocenie
kompletnosci  wykonanych  robét  rozbidorkowych  oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych
do powtornego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po
usunietych  elementach nawierzchni  powinno  spelniaé
odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.01.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg robdt zwiazanych z rozbiorkg
elementow drog:

e dla nawierzchni i chodnika - m® (metr kwadratowy),
o  dla kraweznika - m (metr),

e dlalaw spod kraweznikow — m® (metr szescienny),
8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
9.2.1. Rozbiorka warstw nawierzchni:

Skladniki cenotworcze:

e  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiodrki,
rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,

e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w
celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,

e  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

e  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

9.2.2. Rozbidrka kraweznikow, taw.
Skladniki cenotworcze:



D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

e odkopanie kraweznikow wraz 7  wyjgciem
oczyszczeniem,
e  zerwanie podsypki cementowo-piaskowe] 1 ew. law,
e zaladunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,
e  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
9.2.3. Rozbidrka chodnikow.
Skladniki cenotworcze:

i

e reczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie 1 zerwanie

innych materialow chodnikowych,

e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w

celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
e  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
e  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
e  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

1) PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2) PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.
3) PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia.

4) PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco

ogolnego stosowania.

5) PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane

na zimno ogoélnego przeznaczenia.
6) PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne.

7) PN-H-93402 Katowniki nier6wnoramienne stalowe

walcowane na goraco.
8) BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie
trzpieniem gladkim, okraglym i kwadratowym.

Z

9) BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia

gruntu.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych w ramach realizacji zadania ,,Budowa
zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz
uktadu komunikacji wewngtrznej i placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji
drog 1 obejmuja:
¢  wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

e  pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Budowla ziemna.

Budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub
7 gruntu antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci 1
odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy.

Nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi 1 skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu.

Réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski.

Nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5. Nasyp sredni.

Nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do
3m.

1.4.6. Nasyp wysoki.
Nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.
1.4.7. Wykop plytki.

Wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.8. Wykop sredni.

Wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1
do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki.

Wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.10. Bagno.

Grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci,
charakteryzujacy si¢ znacznym i dlugotrwalym osiadaniem pod
obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty.

Kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako
grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty.

Grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych
blokach, ktorego probki nie wykazujg zmian objetosci ani nie
rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja
wytrzymalos¢ na sciskanie R, ponad 0.2 MPa;, wymaga uzycia
srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop.

Miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow,
potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop.

Miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow,
potozone poza pasem robot drogowych.
1.4.15. Odklad.

Miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia)
gruntdéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie

wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zZwigzanych z trasa drogowa,.
1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu.

Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I, =L
pds
gdzie:
P4 - gestos¢  objetosciowa  szkieletu zageszczonego
gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
pas - maksymalna gestos¢  objetosciowa  szkieletu

gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.17. Wskaznik roznoziarnistosci.

Wielkos¢  charakteryzujaca  zageszczalnos¢ — gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:
U — d60
dio
gdzie:

deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%
gruntu, (mm),

do - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%
gruntu, (mm).
1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu.

Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym
obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E, - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym
obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].
1.4.19. Pozostale okreslenia podstawowe.

Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow.

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje
PN-S-02205:1998 [4)].

Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy
nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny
by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu
do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow
mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowia nadmiar objetosci robot ziemnych 1 za zezwoleniem
Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu
wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaly za zgodg Inspektora wywiezione przez Wykonawce poza
teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest



D-02.02.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow

przydatnych ze 7rédel wlasnych, zaakceptowanych przez

Inspektora.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypow,
okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione
przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad
nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego
inaczej w kontrakcie. Inspektor moze nakaza¢ pozostawienie na
terenie budowy gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydatnose
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej
wilgotnosci.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych
powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu do:

e odspajania 1 wydobywania  gruntow  (narzgdzia
mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

e jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow

(spycharki, zgarniarki, roéwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,

samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

e  sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne
itp.).
3.3. Sprzet do przenoszenia i ukladania geosyntetykow.

Do przenoszenia i1 ukladania geosyntetykéw Wykonawca
powinien uzywaé odpowiedniego sprzetu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzetu
mogacego spowodowac uszkodzenie ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu
powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego
objetosci, sposobu odspajania 1 zaladunku oraz do odleglosci
transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna byé
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moze by¢ podstaws roszczenh Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowe] zaplaty za transport, o ile zwigkszone
odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez
Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie,
od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot
ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic si¢
od szerokosci projektowanej o wigeej niz £ 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢  od
projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieré6wnosci na powierzchni
skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze latg 3-
metrowg, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania

dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci
powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej 1 SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy
systeméw  odwadniajacych, ujetych w  dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego
warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i1 opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem 1
nawodnieniem.  Wykonawca ma  obowiazek  takiego
wykonywania wykopéw 1 nasypow, aby powierzchniom gruntu
nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna
nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwala nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia
ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci,
jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do  istniejacych  zbiornikow
naturalnych 1 urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego
prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w
kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowad odpowiedni
spadek podluzny i1 nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odpltyw woéd z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢é mniejszy niz 4% w
przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku  gruntéw  niespoistych. Nalezy  uwzglednic
ewentualny wplyw kolejnosci 1 sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych rob6t na spelnienie
wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w
czasie postepu robot ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow,
nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe 1 gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy.

Rowy przydrozne powinny by¢é wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa 1 SST. Szerokos¢ dna 1 glebokosé
rowu nie moga rozni¢ si¢ od wymiardéw projektowanych o
wigeej niz = 5 cm. Dokladnos¢ wykonania skarp rowow
powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopow w SST D-
02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot
ziemnych.
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia.

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na
kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w
punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegodlng uwage nalezy zwrécié na:

o  wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,
e  wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysiekow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot.

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci
wykonania robot okreslono w punkcie 6 SST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego.
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan 1 pomiaréw.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw do odbioru
korpusu ziemnego wedtug ponizszego schematu:

e Pomiar szerokosci korpusu ziemnego - pomiar tasma,

szablonem, tata o dlugosci 3 m 1 poziomica lub

niwelatorem, w odstgpach co 200 m na prostych, w

punktach gléwnych tuku, co 100 m na tukach o R > 100 m

co 50 m na lukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktore

budza watpliwosci;

Pomiar szerokosci dna rowow — j.w.;

Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego — j.w.;

Pomiar pochylenia skarp —j.w.;

Pomiar rownosci powierzchni korpusu — j.w;

Pomiar rownosci skarp — j.w.;

Pomiar spadku podtuznego powierzchni korpusu lub dna

rowu — pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200

m oraz w punktach watpliwych;

e Badanie zaggszczenia gruntu — wskaznik zaggszczenia
okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy lecz nie rzadziej niz

w trzech punktach na 1000 m® warstwy;,

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego.

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od
szerokosci projektowanej o wiecej niz = 10 cm.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow.

Szerokos¢ dna rowdw nie moze ré6znic¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego.

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogg roéznic si¢ od
rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp.

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia
projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownosc korony korpusu.

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg
3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownosc skarp.

Nieréwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowa, nie mogg
przekraczac + 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu.

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna
rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawaé roéznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie 1 nosnos¢ gruntu.

Zageszezenie 1 nosnos$¢ gruntu sprawdza si¢ przez badania:
wskaznika 7zageszczenia oraz badanie wtérnego modulu
odksztalcenia. Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie
7z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla
ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia nalezy
okresli¢ wskaznik odksztalcenia Iy, zgodnie z normg PN-S-
02205:1998 [4] Wymagane minimalne wartosci wskaznika
zageszezenia I oraz wtornego modutu odksztalcenia E, powinny
by¢ zgodne z norma PN-S 02205[4]. [,>1,0, E; > 120 MPa

Rys. 1 Warto$ci wymagane w nasypach: Wskaznik
zageszezenia ;1 wtoérnego modulu odksztalcenia E,
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6.4. Zasady postgpowania z wadliwie
robotami.

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spelniajace wymagan zostana wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawca wymieni
je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech
od okreslonych w punktach 5 1 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor moze
uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za
obnizong jakosc.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych.

Jednostka obmiarowa jest m’
wykonanych robét ziemnych.

8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D -00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w
SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1)  PN-B-02480:1986  Grunty budowlane.
Symbole. Podzial i opis gruntow

2)  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek
gruntow

3) PN-B-04493:1960
kapilarnosci biernej

4)  PN-8-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania 1 badania
5)  PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6) PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7) BN-64/8931-01 Drogi  samochodowe. Oznaczenie
wskaznika piaskowego
8)  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta

9) BN-77/8931-12 Oznaczenie
gruntu

10) PN-B-06050 Geotechnika —
ogolne.

wykonanymi

(metr szescienny)

Okreslenia.

Grunty budowlane. Oznaczanie

wskaznika zageszczenia

Roboty ziemne — Wymagania
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10.2. Inne dokumenty.

11) Wykonanie 1 odbidér robot ziemnych dla drog szybkiego
ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

12) Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych
1 mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

13) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.

14) Wytyczne  wzmacniania  podloza  gruntowego w
budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych w ramach realizacji zadania
wBudowa zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy

Kubowicza oraz ukladu komunikacji wewngtrznej 1 placu
targowiska”.
1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest

dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji
drog 1 obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY).

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem
rodzimym, ktéry bedzie stanowil podloze nawierzchni. Zgodnie
7 Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1
potsztywnych powinien charakteryzowac sie grupa nosnosci Gi.
Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nosnosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci Gy
zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

3. SPRZET.

Ogoélne wymagania 1 ustalenia dotyczace sprzetu okreslono
w SST D-02.00.01 pkt. 3.

4. TRANSPORT.

Ogoélne wymagania 1 ustalenia dotyczace transportu
okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Zasady prowadzenia robot.

Ogoélne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D-
02.00.01 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac
ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robét, a naprawa
uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania
skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb,
aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposoéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inspektora.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow
powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Inspektor dopusci czasowe
skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczgce zageszczenia i nosnosci gruntu.

Zageszcezenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych
roboét ziemnych powinno spelniaé wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia (), podanego w
tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w
wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ I; dla:
Strefa autostra innych drog
d
korpusu 1 drog kate kate
ekspres | goria goria
owych ruchu ruchu
KR3- KR1-
KR6 KR2
Goérma warstwa o 1,03 1,00 1,00
grubosci 20 cm
Na glebokosci od
20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robot
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach 1 miejscach zerowych
nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do
wartoscei I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w
tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszezanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjac srodki w celu
ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania srodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje
Wykonawca 1 przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na
powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru wtornego
modulu odksztalcenia Es.

5.3. Ruch budowlany.

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu
o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej rzednych
robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

7, chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynno$¢ budowlana. Moze odbywal sig¢
jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych,
wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciagza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopdow.

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu
7zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej 1 SST. W czasie kontroli szczegélng uwage nalezy
Zwrocic na:

e  sposob  odspajania
wlasciwosci,
Zapewnienie statecznosci skarp,

e odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robo6t i po
ich zakonczeniu,

o dokladnos¢  wykonania
wykonczenie),

e 7zagegszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug
wymagan okre$lonych w pkt. 5.2.

gruntdbw nie pogarszajacy ich

wykopow  (usytuowanie 1
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7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny)
wykonanego wykopu.
8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00.01
pkt 8.
9.  PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych
obejmuje:
e  prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
e  oznakowanie robot,
e wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub
odklad, obejmujace:  odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie 1 wyladunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
7ageszczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych,
wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie,
e wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
o rekultywacje terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt
10.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegblowej  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z

profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego w trakcie

realizacji zadania ,Budowa zjazdu publicznego z drogi
publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegolowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji 1 odbiorze robét jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych 7z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

Nie wystepuja.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta 1
profilowania podloza powinien wykazal si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie
ustawianym lemieszem; Inspektor moze dopuscié
wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny,

e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu
waskich koryt),

e  walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego

wplywu na wlasciwosci gruntu podloza.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT.

5.1.  Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz
profilowania 1 =zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania 1 zageszczania podloza, jest mozliwe
wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W  wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1
zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwsze] warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki Iub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta
w planie 1 profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzgdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegélnosci jego moc nalezy
dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty
1 do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokosé nie
pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach
Iub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposéb wykonania
musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien
by¢ wykorzystany zgodnie =z ustaleniami dokumentacji
projektowej 1 SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odklad w miejsce wskazane przez Inspektora.

Profilowanie 1 zageszczenie podloza nalezy wykonaé
zgodnie 7 zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno
by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié,
czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i1 wystepuja
zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokosc
zaakceptowana przez Inspektora, dowiez¢ dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zagescic warstwe do uzyskania wartosci
wymaganej wskaznika zageszczenia.

Do profilowania podloza nalezy stosowac¢ rowniarki. Sciety
grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié
do jego zageszczania. Zageszczanie podloza  nalezy
kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od podanego ponizej. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z norma [5].

Wartosci wskaznika zaggszczenia:

e  gorna warstwa o grubosci 20 cm: 1,03;
e  warstwa na glgbokosci 0,2-0,5 m: 1,03.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy
podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen
plytowych. Nalezy okreslic pierwotny 1 wtéorny modul
odksztalcenia podloza wedlug normy [3]. Stosunek wtornego 1
pierwotnego modutlu odksztalcenia nie powinien przekraczac
2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zageszezania powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

5.5 Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu.

Zageszezenie gruntu w wykopach i1 miejscach zerowych
robdét ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalne] wartosci wskaznika zageszczenia (1), podano
ponizej [wedlug schematu: warstwa gorna do 20 cm (warstwa
od 20 do 50 cm)].. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ modut
odksztalcenia E, .

Wymagane minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia I
oraz wtornego modutu odksztalcenia E, powinny by¢ zgodne z
normg PN-S 02205 [5] dla ruchu cigzkiego [;>1.0; E,> 120 .
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Rys. 1 Warto$ci wymagane w podlozu wykopow:
wskaznik zaggszczenia I 1 wtornego modutu odksztalcenia
E,, mega paskali
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Rysunek 4 - Wartosci wymagane w podiozu wykopow:
wskaznika zageszczenia J; | wtdrnego modulu odksztalcenia E; megapaskali

5.6 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i

zageszczonego podloza.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu 1 zaggszczeniu
powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem 1
zageszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach 1
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii
Iub w inny sposo6b zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podloze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inspektor oceni jego stan 1
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiar6w

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i1 pomiardéw dotyczacych
cech geometrycznych 1 zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego
podtoza nie moze by¢ mniejsza niz:

e  Szerokos¢ koryta — 10 razy na 1 km;

Roéwnos¢ podluzna — co 20 m na kazdym pasie ruchu;

Roéwnos¢ poprzeczna — 10 razy na 1 km,

Spadki poprzeczne — 10 razy na 1 km;

Rzgdne wysokosciowe — co 25 m w osi jezdni i na jej

krawedziach;

e  Uksztaltowanie osi w planie — co 25 m w osi jezdni i na jej
krawedziach;

e  Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu podloza — w 2 punktach
na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na

600 m”.

6.2.2. Nosnosc i szerokos¢ koryta (profilowanego podloza).

Nosno$¢ podloza nalezy sprawdzié na poziomie

wykonanego wyprofilowanego koryta przez pomiar wtérnego
modutu odksztalcenia E, plyta o srednicy 300 mm, zgodnie z
PN-S8-02205 [5]
Nosnos¢ podloza nalezy uznac za wystarczajaca jezeli wszystkie
wartosci wtoérmego modulu odksztalcenia spelniajg warunek E,
>45MPa (doprowadzenie do wymaganej nosnosci E, >120 MPa
zostanie dokonane przez ulozenie kolejnych warstw zgodnie z
dokumentacja projektowa.)

Szerokos¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze réznic
si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm 1 -5 cm.
6.2.3. Rownosc koryta (profilowanego podloza).

Nieréwnosci podluzne koryta i1 profilowanego podloza
nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg zgodnie z norma [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podloza
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja *
0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub
wyprofilowanego podloza 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza
zgodnie 7 pkt 5.4. niniejsze] specyfikacji.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wediug
normy [2]. Wilgotnos¢ gruntu podloza powinna by¢ réwna
wilgotnosci optymalne;j z tolerancjg podang w pkt 5.4.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi

odcinkami koryta (profilowanego podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze
odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie 1 powtorne zaggszczenie. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy)
wykonanego 1 odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly
wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na
rozplantowaniem,

e zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na s$rodki

transportowe 1 odwiezienie na odklad Iub nasyp,

profilowanie dna koryta lub podloza,

7ageszczenie,

utrzymanie koryta lub podloza,

przeprowadzenie pomiardéw 1 badan laboratoryjnych,

wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1)  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2)  PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych
wlasciwosci kruszyw — Czes¢ 5: Oznaczanie zawartosci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacja (oryg.).

3) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych 1 podloza przez
obciazenie plyta.

4)  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
nawierzchni planografem i lata.

5)  PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania 1 badania

pobocze 1
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6) PN-EN 1097-5 : 2011 Badania mechanicznych 1
fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czgs$¢ 5: Oznaczanie
zawartosci wody przez suszenie w suszarce 7 wentylacja.

7) BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia
gruntu.

10.2. Inne dokumenty

8) WT-1 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych 1 powierzchniowych utrwalen na drogach
krajowych.

9) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1
potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
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D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE 1 ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych 1
odcinajacych w ramach tematu ,.Budowa zjazdu publicznego z
drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja  techniczna  (ST) jest dokumentem
przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
jak wpkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstw
odsaczajacych 1 odcinajacych, stanowiacych cze$¢ podbudowy
pomocnicze;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane  okreslenia podstawowe sg zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw
odsaczajacych sa piaski.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych 1
odcinajacych powinny spelniac¢ nastepujace warunki:

a) szczelnoscl, okreslony zaleznoscia:

Dis
— <
dgs ~ >

gdzie:

Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn
warstwy odcinajacej lub odsaczajacej

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu
podioza.

Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu
warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi by¢ spelniony,
gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajace;.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;

d
U=—%5>5
10

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistosci,

dsy - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa
tworzacego warstwe odcinajaca,

dip - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa
tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych 1
odcinajacych powinien spelnia¢é wymagania normy [3] dla
gatunku 112.

2.4. Skladowanie materialow
2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy
odsaczajace] lub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio
po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego okresowego

skladowania, to Wykonawca robdt powinien zabezpieczyé
kruszywo przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi
materialami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania
powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.
3.2. Sprz¢t do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy
odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
e  rowniarek,
e  walcow statycznych,
e  plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi  $rodkami
transportu  w  warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami,

nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone
w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™ oraz D-04.01.01 , Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza”.

Warstwy odcinajaca 1 odsaczajaca powinny by¢ wytyczone
W sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektowa, 7z tolerancjami okreslonymi W niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w
rzedach roéownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstepach nie wigekszych niz co 10 m.

5.3. Whbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o
jednakowe] grubosci, przy uzyciu roéwniarki, 7z zachowaniem
wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Grubosé
rozlozone] warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po
jej zageszezeniu osiagnigto grubos¢ projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje
wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej o grubosci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonac
dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukladania kazdej nastepnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy
poprzednie;.

W  miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja
kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na
material o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy
odsaczajacej] lub odcinajacej nalezy przystapic do jej
7ageszezania.

Zageszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy
rozpoczyna¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwal pasami
podtuznymi czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi.
Zageszezanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy
rozpoczynaé od dolnej krawedzi 1 przesuwaé pasami
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podtuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nieréwnosci lub  zaglgbienia powstale w czasie
7ageszczania powinny byé wyrownywane na biezaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie
materiatu, az do otrzymania roéwnej powierzchni.

W  miejscach niedostepnych dla walcow warstwa
odcinajaca 1 odsaczajaca powinna by¢ zageszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy  kontynuowaé do  osiagnigcia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug normy [1].
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z norma [1].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w
warstwe  odsaczajaca  lub  odcinajaca,  uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modut
odksztalcenia warstwy wedlug WT-2 [5]. Stosunek wtérnego 1
pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczac
2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%
jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo
nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody 1 roéwnomiernie
wymieszac.

5.4. Odcinek préobny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania
odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem
robodt Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

e stwierdzenia, czy sprzgt budowlany do rozkladania i
7ageszezania jest wlasciwy,
e okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym

koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po
7ageszezeniu,

e ustalenia liczby przejs¢ sprzgtu  zageszczajacego,
potrzebnej do wuzyskania wymaganego wskaznika

7ageszezenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich
materialow oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do wykonywania
warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej na budowie.

Odcinek prébny powinien byé zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inzyniera
5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajgcej

Warstwa odsaczajaca 1 odcinajaca po wykonaniu, a przed
ulozeniem nastepnej warstwy powinny byé utrzymywane w
dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch
pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezace] warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
warstwy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét 1
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowacé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone
wp.2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaré6w

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych
cech geometrycznych 1 zageszczenia warstwy odsaczajacej 1
odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw
warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej

Lp. Wys;c;eg Minimalna czgstotliwos§é
olmer,nfa badan i pomiaréw
badan i
pomiaréw

1 Szerokos$¢ warstwy 10razyna 1 km

2 Réwnosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnosé 10razyna 1 km

poprzeczna

4 Spadki poprzeczne ? | 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawegdziach dla
autostrad 1 drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég

5 Rzedne
wysokosciowe

6 Uksztaltowanie osi | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

w planie ” autostrad 1 drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 Grubo$é warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
mZ

8 Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz
wilgotno$é kruszywa | nie rzadziej niz raz na 600 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztaltowania
osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow
poziomych.

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ rézni¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. RoOwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podluzne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej
nalezy mierzy¢

4 metrowq lata, zgodnie z WT-2 [10].

Nieréwnosci  poprzeczne  warstwy
odsaczajace] nalezy mierzy¢

4 metrowa lata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej na
prostych 1 ‘tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy 1
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm 1 -2
cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad 1 drog
ekspresowych lub o wigcej niz £+ 5 cm dla pozostalych drog.
6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre$long w
dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala
wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ laczna grubosé
tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem
grubosci  Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy na glgbokos¢ co najmniej 10 cm,
uzupelnienie  nowym  materialem o  odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po
wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawey.
6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej 1
odsaczajacej, okreslony wg [1] nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy
stosuje si¢ porownanie wartosci moduléw odksztalcenia, to

odcinajace] 1
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warto$¢  stosunku  wtérnego do  pierwotnego modulu
odksztalcenia, nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy
bada¢ wedlug normy [2].
6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie
wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktéore wykazuja wicksze
odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3,
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtérnie zageszezone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka, obmiarows, jest m” (metr kwadratowy) warstwy
odcinajacej 1 odsaczajacej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
7zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m® warstwy odsaczajacej i/lub
odcinajacej z kruszywa obejmuje:
e  prace pomiarowe,
e dostarczenie 1 rozlozenie na uprzednio przygotowanym
podtozu warstwy materiatu o grubosci 1 jakosci okreslonej
w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej,
e  wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
e  zaggszczenie wyprofilowane] warstwy,
e przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych
wymaganych w specyfikacji technicznej,
e  utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1)  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek
gruntu

2)  PN-EN-932-2:2001 Badania podstawowych wlasciwosci
kruszyw — Metody pomniejszania probek laboratoryjnych.

3) PN-EN 13043:2004, :2004/AC:2004, :2004/Ap1:2010
Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach 1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu.

10.2. Inne dokumenty

4)  Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na slabym
podtozu  z  zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM,
Warszawa 1986

5) WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 - Nawierzchnie
asfaltowe na drogach publicznych, Warszawa 2008.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej
(SST) sg wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych w trakcie realizacji zadania ,,Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu
komunikacji wewngtrznej 1 placu targowiska™.

1.2.  Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wymagania ogolne, wspodlne dla robot objetych szczegblowymi
specyfikacjami technicznymi dla zadania jak w pkt. 1.1.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy
rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa.

obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy
calos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czes¢ stanowiaca
odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik.

Wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od
jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga.

Wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem
ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa).

Droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.5. Dziennik budowy.

Zeszyt 7 ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia
organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, sluzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen 1 innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynieren/
Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoru, Wykonawcg 1
projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru.

Osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany
jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i
administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia.

Czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.8. Kierownik budowy.

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi.

Jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami,
pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni.

Uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.11. Konstrukcja nosna (przesto

mostowego).

Czes¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca
ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
1.4.12. Korpus drogowy.

Nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi 1 skarpami rowow.

1.4.13. Koryto.

Element uformowany w korpusie drogowym w celu
ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.14. Ksigzka obmiarow.

Akceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow 1 ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow
podlegaja  potwierdzeniu  przez  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

1.4.15. Laboratorium.

Drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane
przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich
badan 1 prob zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz robot.
1.4.16. Materialy. W

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne
7z dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.

1.4.17. Nawierzchnia.

Warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania 1
rozkladania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe 1
zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana
bezposrednio  oddzialywaniu  ruchu 1 czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa
Scieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyréwnania
nieré6wnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shizaca do
przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa
moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérmma cze$¢ podbudowy
spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy
spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu 1 przenikaniem
czastek podloza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym
zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu
uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia
wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.18. Niweleta.

Wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie
pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Obiekt mostowy.

Most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i1
przepust.

lub przgsta obiektu
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1.4.20. Objazd tymczasowy.

Droga specjalnie przygotowana 1 odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnosc.

Zgodnos¢  wykonywanych robot z  dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z
przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.22. Pas drogowy.

Wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi i zwiazanych z nia urzadzen oraz
drzew i1 krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi 1 budowy urzadzen
chroniacych ludzi 1 $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze.

Czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju
pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji 1 bezpieczenstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podloze nawierzchni.

Grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.25. Podloze ulepszone nawierzchni.

Goérma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu
budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.
Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcey —przez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zZwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.27. Projektant.

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem
dokumentacji projektowej.

1.4.28. Przedsigwzigcie budowlane.

Kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
Iub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow
geometrycznych trasy w planie 1 przekroju podluznym)
istniejacego polaczenia.

1.4.29. Przepust.

Budowla o przekroju poprzecznym — zamknietym,
przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus
drogowy.

1.4.30. Przeszkoda naturalna.

Element s$rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno,
rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.31. Przeszkoda sztuczna.

Dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag, kanal,
ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.32. Przetargowa dokumentacja projektowa.

Czes¢  dokumentacji  projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robot.

1.4.33. Przyczolek.

Skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z
pelnej sciany, slupéw lub innych form konstrukcyjnych, np.
skrzyn, komor.

1.4.34. Rekultywacja.

Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.35. Rozpigtos¢ teoretyczna.

Odleglos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.36. Szerokos¢ uzytkowa obiektu.

Szeroko$¢  jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow
mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem
konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kolowy od
ruchu pieszego.

1.4.37. Slepy kosztorys.

Wykaz robdét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w
kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.38. Teren budowy.

Teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania
na nim robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako
tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.39. Zadanie budowlane.

Czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna
calos¢  konstrukcyjna lub  technologiczna, zdolng do
samodzielnego pelnienia funkcji  techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych
robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjq projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi  uzgodnieniami ~ prawnymi 1
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspolrzedne punktow
glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong
przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki,
obliczenia 1 dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje projektowa:

e Zamawiajacego, wykaz pozycji, ktore stanowig
przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa

dokumentacje wykonawcza (techniczng) 1 zostana
przekazane Wykonawcy,
o Wykonawcy, wykaz =zawierajacy spis dokumentacji

projektowej, ktéora Wykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru stanowig czes¢ umowy, a
wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych
dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
JKontraktowych warunkach ogélnych™ (,,Ogoélnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow Ilub
opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien  natychmiast powiadomi¢  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian 1 poprawek.



D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa
wazniejsze od wymiaréw okre$lonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda
zgodne z dokumentacja projektowa 1 SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materialow 1 elementéw budowli musza wykazywac zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszezalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni
zgodne z dokumentacja projektowa lub SST 1 wplynie to na
niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
7ostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Czasowa organizacja ruchu

Wykonawca opracuje i uzgodni czasowa organizacje
ruchu. W przypadku koniecznosci wybudowania objazdow
wynikajacych z czasowe] organizacji ruchu Wykonawca
poniesie koszt budowy drog objazdowych.
1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy.
e Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod

ruchem™).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu
publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie,
Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1
organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci
od potrzeb 1 postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1
w nocy tych zapér 1 znakéow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace
beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoru oraz
przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie =zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zaplacie 1 przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

e  Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze oraz

wszelkie inne s$rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spolecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu,
Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla
pojazdow 1 maszyn pracujacych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem  projektu/Inspektorem  nadzoru.
Podczas prowadzenia robot ziemnych przed wyjazdami z terenu
budowy na drogi publiczne Wykonawca zobowiazany jest do
zorganizowania stanowisk do czyszczenia opon samochodowych
ktore skutecznie wyeliminujg nanoszenie na nawierzchnig
jezdni ziemi przyklejonej do opon (czyszczenie opon
strumieniem wody lub sprezonym powietrzem).

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem nadzoru oraz
przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie =zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zaplacie 1 przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.
1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie
prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot
Wykonawca bedzie:
e utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody
stojacej,

e podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu
stosowanie si¢ do przepisow 1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub doébr
publicznych 1 innych, a wynikajacych z nadmiernego
halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny
wzglad na:

e lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk,
ukopodw 1 drog dojazdowych,

e  Srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

o  zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekéw wodnych

pylami lub substancjami toksycznymi,

o  zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

o  mozliwoscig powstania pozaru..
1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegal
przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie
odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedq sktadowane w sposédb zgodny z
odpowiednimi przepisami i1 zabezpieczone przed dostepem 0sob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawey.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla
otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych
szkodliwe  promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

przepisy  ochrony
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Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy
aprobatg techniczna wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materialow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych
organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na
powierzchni ziemi i1 za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w  swoim
harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robét,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru 1 wladze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru 1
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa
mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie na
biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wilascicielami nieruchomosei 1
dotyczacych korzystania z wlasno$ci 1 drog wewngtrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o
ile nie bedaq one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowal sig do ustawowych
ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia 1
uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) 1 o kazdym takim
przewozie  bedzie  powiadamial  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru. Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru moze polecié, aby pojazdy nie
spelniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy.
Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

1.5.11. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegad
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6éb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie
1 sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochronge robot 1 za
wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru

ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na  polecenie  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé roboty

utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia
wydane przez wladze centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposéb zwiazane
7 wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych 1
bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub
innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialow
lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot 1
w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora  nadzoru o  swoich  dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia 1 wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji  dostarczonej  przez  Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.
1.5.14. Rownowaznos¢ norm 1 zbior6éw przepisoéw prawnych.
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa
konkretne normy 1 przepisy, ktore spelnia¢ majgq materialy,
sprzet 1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm 1 przepisow o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢
do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane
inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru. Réznice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1
przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi
nadzoru do zatwierdzenia.
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1.5.15. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe,
budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
1 postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych
polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia
w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu/Inspektor nadzoru po
uzgodnieniu z Zamawiajacym 1 Wykonawca ustali wydtuzenie
czasu wykonania robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy
zwiekszy¢ cene kontraktowa,.

1.5.16. Niewypaly 1 wybuchy
W razie wawnienia w czasie wykonywania robot

ziemnych niewypalow lub przedmiotéw trudnych do
identyfikacji nalezy wszelkie roboty przerwaé a miejsce
niebezpieczne  ogrodzi¢ napisami  ostrzegawczymi. O
7nalezieniu niewypalu lub  przedmiotu trudnego do

zidentyfikowania nalezy poinformowac wlasciwy organ.

1.5.17. Ochrona zabytkow

W  przypadku ujawnienia w trakcie prac ziemnych
jakichkolwiek przedmiotéw posiadajacych cechy zabytkow
nalezy zawiadomi¢ o tym Wojewodzki Oddzial Ochrony
Zabytkow.

2. MATERIALY.

2.1.  Zrodla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym
wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia, szczegblowe
informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materialow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zZrodla nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrodla
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w
celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla
w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji
robot.

2.2.  Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od
wlascicieli 1 odnosnych wladz na pozyskanie materialow ze
zrodel miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zZobowiazany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi  projektu/Inspektorowi  nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje
Zawierajacq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia 1 selekcji,
uwzgledniajac  aktualne decyzje o eksploatacji, organow
administracji panstwowej 1 samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow pochodzacych
7e 7rodel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia
materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow,
dokopow 1 miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukonczeniu robét, badz odtransportowane na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow
na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub

odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub

wskazan Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w
obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na
to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy 1 zlozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru. Jesli Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robét,
niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow
zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajduja si¢ nie zbadane 1
nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem 1
niezaplaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja
mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢é poéZniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

2.5.  Przechowywanie i skladowanie materialow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane

materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly

zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja
jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostegpne do kontroli przez

Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu/Inspektorem
nadzoru lub poza terenem budowy w  miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

2.6. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane
przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg
stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow
pod wzglgdem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor
nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza byé
spelnione nastepujace warunki:

e  Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie mial
zapewniona wspblpracg 1 pomoc Wykonawcey oraz
producenta materialdbw w czasie przeprowadzania
inspekcji,

e  Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie mial
wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesel
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialow
przeznaczonych do realizacji robot,

e jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do
Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
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3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego
sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien byé
7zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie  organizacji = robot, zaakceptowanym = przez
Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora  nadzoru; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania 1 badan
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca begdzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac
lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja
mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ pd7Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba  $rodkoéw  transportu  powinna  zapewniad
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/
Kierownika  projektu/Inspektora nadzoru, w  terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniac
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ 1 innych
parametroéw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace
tych  warunkéw  moga  byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora  nadzoru, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy. Ponadto Wykonawca zobowiazany jest do oczyszczania
kot pojazdéow wyjezdzajacych z terenu budowy na drogi
publiczne.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
7godnie z warunkami umowy oraz 7a jakos¢ zastosowanych
materialdow 1 wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w
planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
7godnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej  lub  przekazanymi na  pisSmie  przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Bledy popelnione przez Wykonawcg w wytyczeniu 1
wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem
bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie
przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci
przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow
robot bedq oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej 1 w SST, a takze w normach
1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow
1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji 1 przy
badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestig.

Polecenia  Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora
nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakoSci .

Wykonawca jest zobowigzany opracowac 1 przedstawi¢ do
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z
dokumentacjq projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

e czes¢ ogblng opisujacy:

o  organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy 1 sposob
prowadzenia robot,

o  organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem
robot,

o  sposob zapewnienia BHP,

o  wykaz =zespolow roboczych,
przygotowanie praktyczne,

o wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1
terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

o  system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli i
sterowania jakoscig wykonywanych robét,

o  wyposazenie w sprzgt 1 urzadzenia do pomiaréw i
kontroli  (opis  laboratorium  wlasnego  lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié
prowadzenie badan),

o  sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan
laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw  sterujacych, a takze wyciaganych
wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie

ich kwalifikacje 1

technologicznym, proponowany sposéb 1 forme
przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi
nadzoru;
e czes¢ szczegOlowa opisujaca dla kazdego asortymentu
robot:

o  wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z
ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
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mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne,

o  rodzaje 1 ilo§¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do
magazynowania 1 zaladunku materialow, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

o  sposob zabezpieczenia i1 ochrony ladunkéw przed
utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

o  sposob 1 procedure pomiarow 1 badan (rodzaj i
czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja 1
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialow, wytwarzania mieszanek 1
wykonywania poszczegodlnych elementéw robot,

o  sposob postgpowania z materialami 1 robotami nie
odpowiadajacymi wymaganiomn.

O zmianie zakresu programu moze zadecydowac Inspektor

nadzoru.
6.2.  Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich
przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakosc
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot 1
jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan
materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom
ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania
materialdbw oraz robot z czgstotliwoscig  zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich
czestotliwose sq okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam  okreslone,
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru wustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie Z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazng
legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie
miec¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie
przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach  dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnig¢cia te beda tak powazne, ze
mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do
robdt badanych materialéw 1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
7ostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakosc
tych materialow.

Wszystkie koszty 7zwigzane =z organizowaniem 1
prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie
statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
7e wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru bedzie
miec¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez
Wykonawce 1 zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru. Probki  dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik  projektu/Inspektor  nadzoru  beda

odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone
7godnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiar6w lub badan, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
o rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na

pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.
6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/

Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoru kopie raportow z
wynikami badan jak najszybciej, nie pédzniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane
Inzynierowi/Kierownikowi projektu/Inspektorowi nadzoru na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika

projektu/Inspektora nadzoru.

Inzynier/Kierownik  projektu/Inspektor nadzoru  jest
uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materialow powinien udzielié mu
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik  projektu, dokonujac  werytikacji
systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materialow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
wlasnych badan kontrolnych jak 1 wynikoéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru powinien
pobierac probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
7e raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialow 1 robot z
dokumentacjg projektowa 1 SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych Ilub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
1 pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7.  Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze
zapewniono  zgodno$¢ 7z  kryteriami  technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepisow 1 dokumentow
technicznych,

e  deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o  Polska Norma lub
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o  aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja.

1 ktore spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa
wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiada¢ ww. dokumenty
wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan
beda odrzucone.

6.8.  Dokumenty budowy.

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym
obowigzujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawey.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1
beda dotyczy¢ przebiegu robédt, stanu bezpieczenstwa ludzi i1
mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data
jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne
dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy 1 Inzyniera/ Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnoscei:

e  date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji
projektowej,

e date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu
programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robot,

e terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegdlnych
elementoéw robot,

e  przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu,
okresy 1 przyczyny przerw w robotach,

e uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

e  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e 7zgloszenia 1 daty odbior6w robot zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

e  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody 1 temperatur¢ powietrza Ww okresie
wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegblnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

o 7godno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich
opisem w dokumentacji projektowe;,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych)
dokonywanych przed 1 w trakcie wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia
robot,

e dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz
wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

e wyniki préob poszezegbolnych elementéw budowli z
podaniem, kto je przeprowadzal,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do
dziennika budowy beda przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu/Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje
Inzyniera/Kierownika  projektu/Inspektora  nadzoru  do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy 1
nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.
6.8.2. Ksiazka obmiarow.

Ksiazka obmiaro6w stanowi dokument pozwalajacy na
rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementoéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksiazki
obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki  laboratoryjne, deklaracje zgodnosci Ilub
certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan
Wykonawey beda gromadzone w formie uzgodnione] w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.
6.8.4. Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych
w punktach 6.8.1, 6.8.2, 6.8.3, nastepujace dokumenty:

e  pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

e  protokoly przekazania terenu budowy,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy
cywilno-prawne,

e  protokoly odbioru robot,

e  protokoly z narad 1 ustalen,

e  korespondencje na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres
wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektows 1
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robét 1 terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg
instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robdét bedzie przeprowadzony z
czegstoscia wymagana do celu miesigezne] platnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce 1 Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru.

7.2.  Zasady okreslania ilosci robot i materialow.

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszezegdlnionymi
punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej.
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Jesli SST wlasciwe dla danych robét nie wymagaja tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w m* jako dlugos¢ pomnozona
przez sredni przekroj.

Tlosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w
czasie  obmiaru robét beda  zaakceptowane  przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe
odpowiadajace  odno$nym  wymaganiom SST  Bedzie
utrzymywaé to wyposaZenie zapewniajac W sposob ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

7.5.  Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub
ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed
ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
beda wykonane w sposob zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci
beda uzupelnione odpowiednimi szkicami Iub danymi
uzyskanymi z programéw komputerowych wspomagajacych
projektowanie umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W
razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzor
Zostanie uzgodniony zZ Inzynierem/Kierownikiem
projektu/Inspektorem nadzoru.

8. 8. ODBIOR ROBOT.
8.1.  Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od wustalen odpowiednich SST, roboty
podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

e odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

e  odbiorowi czgsciowemu,

e  odbiorowi ostatecznemu,

e  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbiodr robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega
na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci wykonywanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu/Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza

Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora
nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pdZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Jakos¢ 1 1ilos¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia
Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw  zawierajacych  komplet wynikow  badan
laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, W
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3.  Odbidr cze¢sciowy.

Odbiér  cze$ciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci
wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu/Inspektor nadzoru.
8.4.  Odbior ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego

wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu/Inspektora nadzoru zakonczenia
robdt 1 przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego W obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu/Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikow badan 1 pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z
realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie Scieralnej
Iub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych robot w  poszczegélnych —asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1
SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym  dokumentem do dokonania odbioru
ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany
przygotowac nastepujace dokumenty:

e dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi
zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

e szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z
dokumentéw umowy 1 ew. uzupelniajace lub zamienne),

e  recepty 1 ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiar6w (oryginatly),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen
laboratoryjnych, zgodne z SST 1 ew. PZJ,

e deklaracje  zgodnosci lub  certyfikaty  zgodnosci
wbudowanych materialéw zgodnie z SST 1 ew. PZJ,

e opinie technologiczna sporzadzona mna podstawie
wszystkich wynikéw badan 1 pomiaréw zalaczonych do
dokumenté6w odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

e  rysunki (dokumentacje) na  wykonanie  robot
towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly
odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

e geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robdt 1 sieci
uzbrojenia terenu,
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e kopie mapy zasadnicze] powstalej w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem
przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe
lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Wykonawca mna zadanie Zamawiajacego przygotuje
odrgbng dokumentacje odbiorowa na potrzeby zgloszenia
zakonczenia robot do Nadzoru Budowlanego.

Wykonawca oprécz wersji papierowe] przygotuje wersje
elektroniczng (na zadanie Zamawiajacego) w razie potrzeby.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot
uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5.  Odbior pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

9.1.  Ustalenia ogolne.

Podstaws platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana
przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo
podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Iub kwota ryczaltowa pozycji
kosztorysowe] bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoscei,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone
dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda
obejmowac:

e  robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e  warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu,
magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

e  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

e  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1

wymagan ogoélnych zawartych w  D-00.00.00 obejmuje

wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3.  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw 1 organizacji
ruchu obejmuje:

e  opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem
projektu/Inspektorem nadzoru 1 odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu /Inspektorowi nadzoru 1 wprowadzaniem dalszych
zmian i1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia
zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

e  oplaty/dzierzawy terenu,

e  przygotowanie terenu,

e  konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow,
kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

e tymczasows przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu
obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie
tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier 1
Swiatel,

e  utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu

obejmuje:

e  usunigcie wbudowanych materialow 1 oznakowania,

e  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Utrzymanie drég publicznych w czystosci obejmuje

bez ograniczen:

e budowa i utrzymanie urzadzef do mycia opon
czasie trwania Kontraktu jak uzgodniono z
Inzynierem;

e usunigcie urzadzen do
zakonczeniu robot;

e usuni¢gcie  wszelkich przydatnych 1 nie

mycia opon po

przydatnych  materialdw na  skladowisko
Wykonawcy poza Plac Budowy;
e przywrécenie placu budowy do stanu

pierwotnego;

e utrzymanie czystosci drog publicznych;

o koszty podporzadkowania si¢ wymaganiom
specyfikacji, polskich norm i przepiséw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1)  Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U.
Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).

2)  Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada
2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych
(Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pd7Zniejszymi zmianami).

4) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U..z 2004 r. Nr. 92, poz.881).

5)  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia
2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wymagar,
jakie powinny spelnia¢ notyfikowane jednostki
uczestniczace w ocenie zgodno$ci, oraz sposobu
oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE.
(DZ. U Nr 92, poz. 881)
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej 1 jej punktow

wysokosciowych przy realizacji zadania ,Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu
komunikacji wewngtrznej 1 placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi 1 majacymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz polozenia  obiektow
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy 1 punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem

trasy 1 punktow wysokosciowych wchodza:

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego
punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

e uzupelnienie osi  trasy dodatkowymi  punktami
(wyznaczenie 0si),

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych
(reperéw roboczych),

e  wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich
przed 7zniszczeniem oraz oznakowanie W sposob
ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gléwne trasy.

Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe.

Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac
pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych,
w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ srednice
od 0,15 do 0,20 m i1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki
drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m,
a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe srednicy 5 mm 1 dlugosci od 0,04 do 0,05 m. _Swiadki”
powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m 1 przekrdj prostokatny.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprz¢t pomiarowy.

Do  odtworzenia  sytuacyjnego trasy 1
wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej
punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane]j dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow.

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozié
dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z
obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1
wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca  powinien  natychmiast  poinformowac
Inspektora o wszelkich bledach wykrytych w  wytyczeniu
punktow gléwnych trasy i1 (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu
okreslone w dokumentacji projektowe; sa zgodne =z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢é zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w
dokumentacji  projektowej] 1 rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego.  Zaniechanie powiadomienia Inspektora
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy,
nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiar6w przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i1 punkty
posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke 1
potozenie tych punktéw. Forma 1 wzor tych oznaczen powinny
by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktéw pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek

punktow
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zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt

Wykonawey.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla
prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkow
Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy

i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzcholkowe trasy 1 inne punkty gléwne powinny
by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy ~ powinien  zalozy¢  robocze — punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz
trasy drogowe] w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500
metréw, natomiast w terenie falistym 1 gorskim powinna byé
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot
zwigzanych 7z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci slupkéw betonowych lub  grubych
ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Rzgdne reperé6w roboczych nalezy okresla¢ z taka
dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byl
mniejszy od 4 mm/km, stosuyjac niwelacje podwodjng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o
dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych 1
w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy
w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow
wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas,
gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie  przekrojoéw  poprzecznych — obejmuje
wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopéw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja
projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego  przeprowadzenia robot 1w  miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopéw nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1
metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy

palikami Iub wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych  przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé
wykonanie nasypéw 1 wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjq projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z
odtworzeniem trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytyeznych GUGIK (1,2,3.4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy
w terenie. Obmiar robo6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektow
jest czgscig obmiaru robdt mostowych.

8.  ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbidr roboét zwiagzanych z odtworzeniem trasy w terenie
nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikéw pomiaré6w
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedklada Inspektorowi.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

e sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

e  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym
wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich
przed zniszczeniem 1 oznakowanie ulatwiajace odszukanie

1 ewentualne odtworzenie,

przeniesienie punktow poligonowych,

e wykonanie pomiaré6w  powykonawczych wraz @z
naniesieniem zmian na mapg zasadnicza.

Platnos¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow
mostowych jest ujeta w koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1) Instrukcja  techniczna  0-1.

wykonywania prac geodezyjnych.
2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga
inwestycji, Glowny Urzad Geodezji 1 Kartografii,
Warszawa 1979.

3) Instrukcja techniczna G-1.
pozioma, GUGIK 1978.

4) Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa
geodezyjna, GUGIK 1983.

5) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i
wysokosciowe, GUGIK 1979.

6) Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne,
GUGIK 1983.

Ogoélne  zasady

Geodezyjna osnowa
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7) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne,
GUGIK 1983.
8) USTAWA. Prawo geodezyjne 1 kartograficzne.

10.1. Normy
9) PN-N-02207 Geodezja -- Podstawowe nazwy,
okreslenia 1 oznaczenia.
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D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu w ramach
realizacji zadania ,Budowa zjazdu publicznego z drogi
publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu o

grubosci  30cm, wykonywanych w  ramach  robot
przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane  okreslenia podstawowe sg zgodne z

obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu.

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu nalezy stosowac: rowniarki, spycharki, lopaty, szpadle 1
inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe, koparki 1 samochody
samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglosé
wymagajacq zastosowania takiego sprzetu..

4. TRANSPORT.
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek
Iub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow
lokalnych 1 przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Teren pod budowg drogi w pasie robdt ziemnych, w
miejscach dokopéw 1 w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do
péZniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu
trawnikow, sadzeniu drzew 1 krzewdw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie
nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego

wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowal reczne
wykonanie robét, jako uzupelnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa
robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora.

Grubo$¢ zdejmowane] warstwy humusu powinna byé
7godna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazana
przez Inspektora, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach.
Migjsca skladowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce
tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
Zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i
bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznymn.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny.

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie
kompletnosci usunigeia humusu lub/i darniny.
7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka, obmiarows jest m® (metr kwadratowy) zdjetej
warstwy humusu oraz darniny.
8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wykonania robét obejmuje:

e zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz
drogi lub odwiezieniem na odklad,

e zdjecie darniny =z ewentualnym odwiezieniem 1
skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1) PN-S-02205 Drogi samochodowe - Roboty ziemne —
2) Wymagania i badania
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drog w
trakcie realizacji zadania ,,Budowa zjazdu publicznego z drogi
publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad
prowadzenia rob6t zwiazanych z rozbiorka:
e nawierzchni zwirowej,

o  krawegznikow i taw,
e  chodnikow,
1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane  okreslenia podstawowe sa zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki.

Do wykonania robét zwiazanych z rozbidrka elementow
drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:

e  spycharki,

e ladowarki,
e  zurawie samochodowe,

e  samochody cigzarowe,

e  zrywarki,

¢  mloty pneumatyczne,

e  pily mechaniczne,

e frezarki nawierzchni,

e  koparki.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki.

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogoélne zasady wykonania robdét podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych.

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmuja usunigcie z
terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3,
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wskazanych przez
Inspektora nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji
inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inspektor nadzoru moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbidérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub
rgcznie w sposob okreslony w SST 1 przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie  elementy  mozliwe do  powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢
wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i1 materialy, ktére zgodnie z SST staja si¢
wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementow drog,
znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowsa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania
wykopow  drogowych  nalezy  wypelnié,  warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu 1
zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-
02.00.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych.

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualne] ocenie
kompletnosci  wykonanych  robét  rozbidorkowych  oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych
do powtornego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po
usunietych  elementach nawierzchni  powinno  spelniaé
odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.01.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg robdt zwiazanych z rozbiorkg
elementow drog:

e dla nawierzchni i chodnika - m® (metr kwadratowy),
o  dla kraweznika - m (metr),

e dlalaw spod kraweznikow — m® (metr szescienny),
8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
9.2.1. Rozbiorka warstw nawierzchni:

Skladniki cenotworcze:

e  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiodrki,
rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,

e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w
celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,

e  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

e  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

9.2.2. Rozbidrka kraweznikow, taw.
Skladniki cenotworcze:
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e odkopanie kraweznikow wraz 7  wyjgciem
oczyszczeniem,
e  zerwanie podsypki cementowo-piaskowe] 1 ew. law,
e zaladunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,
e  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
9.2.3. Rozbidrka chodnikow.
Skladniki cenotworcze:

i

e reczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie 1 zerwanie

innych materialow chodnikowych,

e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w

celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
e  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
e  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
e  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

1) PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2) PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.
3) PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia.

4) PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco

ogolnego stosowania.

5) PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane

na zimno ogoélnego przeznaczenia.
6) PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne.

7) PN-H-93402 Katowniki nier6wnoramienne stalowe

walcowane na goraco.
8) BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie
trzpieniem gladkim, okraglym i kwadratowym.

Z

9) BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia

gruntu.
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D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych w ramach realizacji zadania ,,Budowa
zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz
uktadu komunikacji wewngtrznej i placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji
drog 1 obejmuja:
¢  wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

e  pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Budowla ziemna.

Budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub
7 gruntu antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci 1
odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy.

Nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi 1 skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu.

Réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski.

Nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5. Nasyp sredni.

Nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do
3m.

1.4.6. Nasyp wysoki.
Nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.
1.4.7. Wykop plytki.

Wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.8. Wykop sredni.

Wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1
do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki.

Wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.10. Bagno.

Grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci,
charakteryzujacy si¢ znacznym i dlugotrwalym osiadaniem pod
obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty.

Kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako
grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty.

Grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych
blokach, ktorego probki nie wykazujg zmian objetosci ani nie
rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja
wytrzymalos¢ na sciskanie R, ponad 0.2 MPa;, wymaga uzycia
srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop.

Miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow,
potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop.

Miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow,
potozone poza pasem robot drogowych.
1.4.15. Odklad.

Miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia)
gruntdéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie

wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zZwigzanych z trasa drogowa,.
1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu.

Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I, =L
pds
gdzie:
P4 - gestos¢  objetosciowa  szkieletu zageszczonego
gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
pas - maksymalna gestos¢  objetosciowa  szkieletu

gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.17. Wskaznik roznoziarnistosci.

Wielkos¢  charakteryzujaca  zageszczalnos¢ — gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:
U — d60
dio
gdzie:

deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%
gruntu, (mm),

do - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%
gruntu, (mm).
1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu.

Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym
obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E, - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym
obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].
1.4.19. Pozostale okreslenia podstawowe.

Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow.

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje
PN-S-02205:1998 [4)].

Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy
nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny
by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu
do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow
mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowia nadmiar objetosci robot ziemnych 1 za zezwoleniem
Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu
wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaly za zgodg Inspektora wywiezione przez Wykonawce poza
teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
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zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow

przydatnych ze 7rédel wlasnych, zaakceptowanych przez

Inspektora.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypow,
okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione
przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad
nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego
inaczej w kontrakcie. Inspektor moze nakaza¢ pozostawienie na
terenie budowy gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydatnose
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej
wilgotnosci.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych
powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu do:

e odspajania 1 wydobywania  gruntow  (narzgdzia
mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

e jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow

(spycharki, zgarniarki, roéwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,

samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

e  sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne
itp.).
3.3. Sprzet do przenoszenia i ukladania geosyntetykow.

Do przenoszenia i1 ukladania geosyntetykéw Wykonawca
powinien uzywaé odpowiedniego sprzetu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzetu
mogacego spowodowac uszkodzenie ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu
powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego
objetosci, sposobu odspajania 1 zaladunku oraz do odleglosci
transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna byé
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moze by¢ podstaws roszczenh Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowe] zaplaty za transport, o ile zwigkszone
odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez
Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie,
od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot
ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic si¢
od szerokosci projektowanej o wigeej niz £ 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢  od
projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieré6wnosci na powierzchni
skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze latg 3-
metrowg, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania

dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci
powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej 1 SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy
systeméw  odwadniajacych, ujetych w  dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego
warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i1 opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem 1
nawodnieniem.  Wykonawca ma  obowiazek  takiego
wykonywania wykopéw 1 nasypow, aby powierzchniom gruntu
nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna
nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwala nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia
ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci,
jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do  istniejacych  zbiornikow
naturalnych 1 urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego
prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w
kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowad odpowiedni
spadek podluzny i1 nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odpltyw woéd z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢é mniejszy niz 4% w
przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku  gruntéw  niespoistych. Nalezy  uwzglednic
ewentualny wplyw kolejnosci 1 sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych rob6t na spelnienie
wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w
czasie postepu robot ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow,
nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe 1 gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy.

Rowy przydrozne powinny by¢é wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa 1 SST. Szerokos¢ dna 1 glebokosé
rowu nie moga rozni¢ si¢ od wymiardéw projektowanych o
wigeej niz = 5 cm. Dokladnos¢ wykonania skarp rowow
powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopow w SST D-
02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot
ziemnych.
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia.

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na
kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w
punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegodlng uwage nalezy zwrécié na:

o  wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,
e  wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysiekow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot.

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci
wykonania robot okreslono w punkcie 6 SST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego.
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan 1 pomiaréw.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw do odbioru
korpusu ziemnego wedtug ponizszego schematu:

e Pomiar szerokosci korpusu ziemnego - pomiar tasma,

szablonem, tata o dlugosci 3 m 1 poziomica lub

niwelatorem, w odstgpach co 200 m na prostych, w

punktach gléwnych tuku, co 100 m na tukach o R > 100 m

co 50 m na lukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktore

budza watpliwosci;

Pomiar szerokosci dna rowow — j.w.;

Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego — j.w.;

Pomiar pochylenia skarp —j.w.;

Pomiar rownosci powierzchni korpusu — j.w;

Pomiar rownosci skarp — j.w.;

Pomiar spadku podtuznego powierzchni korpusu lub dna

rowu — pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200

m oraz w punktach watpliwych;

e Badanie zaggszczenia gruntu — wskaznik zaggszczenia
okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy lecz nie rzadziej niz

w trzech punktach na 1000 m® warstwy;,

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego.

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od
szerokosci projektowanej o wiecej niz = 10 cm.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow.

Szerokos¢ dna rowdw nie moze ré6znic¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego.

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogg roéznic si¢ od
rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp.

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia
projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownosc korony korpusu.

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg
3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownosc skarp.

Nieréwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowa, nie mogg
przekraczac + 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu.

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna
rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawaé roéznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie 1 nosnos¢ gruntu.

Zageszezenie 1 nosnos$¢ gruntu sprawdza si¢ przez badania:
wskaznika 7zageszczenia oraz badanie wtérnego modulu
odksztalcenia. Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie
7z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla
ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia nalezy
okresli¢ wskaznik odksztalcenia Iy, zgodnie z normg PN-S-
02205:1998 [4] Wymagane minimalne wartosci wskaznika
zageszezenia I oraz wtornego modutu odksztalcenia E, powinny
by¢ zgodne z norma PN-S 02205[4]. [,>1,0, E; > 120 MPa

Rys. 1 Warto$ci wymagane w nasypach: Wskaznik
zageszezenia ;1 wtoérnego modulu odksztalcenia E,
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Rys. 2 Wartosci wymagane w podlozu wykopow:
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6.4. Zasady postgpowania z wadliwie
robotami.

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spelniajace wymagan zostana wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawca wymieni
je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech
od okreslonych w punktach 5 1 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor moze
uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za
obnizong jakosc.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych.

Jednostka obmiarowa jest m’
wykonanych robét ziemnych.

8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D -00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w
SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1)  PN-B-02480:1986  Grunty budowlane.
Symbole. Podzial i opis gruntow

2)  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek
gruntow

3) PN-B-04493:1960
kapilarnosci biernej

4)  PN-8-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania 1 badania
5)  PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6) PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7) BN-64/8931-01 Drogi  samochodowe. Oznaczenie
wskaznika piaskowego
8)  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta

9) BN-77/8931-12 Oznaczenie
gruntu

10) PN-B-06050 Geotechnika —
ogolne.

wykonanymi

(metr szescienny)

Okreslenia.

Grunty budowlane. Oznaczanie

wskaznika zageszczenia

Roboty ziemne — Wymagania
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10.2. Inne dokumenty.

11) Wykonanie 1 odbidér robot ziemnych dla drog szybkiego
ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

12) Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych
1 mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

13) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.

14) Wytyczne  wzmacniania  podloza  gruntowego w
budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych w ramach realizacji zadania
wBudowa zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy

Kubowicza oraz ukladu komunikacji wewngtrznej 1 placu
targowiska”.
1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest

dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji
drog 1 obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY).

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem
rodzimym, ktéry bedzie stanowil podloze nawierzchni. Zgodnie
7 Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1
potsztywnych powinien charakteryzowac sie grupa nosnosci Gi.
Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nosnosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci Gy
zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

3. SPRZET.

Ogoélne wymagania 1 ustalenia dotyczace sprzetu okreslono
w SST D-02.00.01 pkt. 3.

4. TRANSPORT.

Ogoélne wymagania 1 ustalenia dotyczace transportu
okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Zasady prowadzenia robot.

Ogoélne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D-
02.00.01 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac
ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robét, a naprawa
uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania
skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb,
aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposoéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inspektora.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow
powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Inspektor dopusci czasowe
skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczgce zageszczenia i nosnosci gruntu.

Zageszcezenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych
roboét ziemnych powinno spelniaé wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia (), podanego w
tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w
wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ I; dla:
Strefa autostra innych drog
d
korpusu 1 drog kate kate
ekspres | goria goria
owych ruchu ruchu
KR3- KR1-
KR6 KR2
Goérma warstwa o 1,03 1,00 1,00
grubosci 20 cm
Na glebokosci od
20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robot
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach 1 miejscach zerowych
nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do
wartoscei I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w
tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszezanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjac srodki w celu
ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania srodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje
Wykonawca 1 przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na
powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru wtornego
modulu odksztalcenia Es.

5.3. Ruch budowlany.

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu
o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej rzednych
robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

7, chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynno$¢ budowlana. Moze odbywal sig¢
jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych,
wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciagza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopdow.

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu
7zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej 1 SST. W czasie kontroli szczegélng uwage nalezy
Zwrocic na:

e  sposob  odspajania
wlasciwosci,
Zapewnienie statecznosci skarp,

e odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robo6t i po
ich zakonczeniu,

o dokladnos¢  wykonania
wykonczenie),

e 7zagegszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug
wymagan okre$lonych w pkt. 5.2.

gruntdbw nie pogarszajacy ich

wykopow  (usytuowanie 1
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7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny)
wykonanego wykopu.
8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00.01
pkt 8.
9.  PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych
obejmuje:
e  prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
e  oznakowanie robot,
e wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub
odklad, obejmujace:  odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie 1 wyladunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
7ageszczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych,
wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie,
e wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
o rekultywacje terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt
10.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegblowej  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z

profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego w trakcie

realizacji zadania ,Budowa zjazdu publicznego z drogi
publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegolowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji 1 odbiorze robét jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych 7z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

Nie wystepuja.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta 1
profilowania podloza powinien wykazal si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie
ustawianym lemieszem; Inspektor moze dopuscié
wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny,

e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu
waskich koryt),

e  walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego

wplywu na wlasciwosci gruntu podloza.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT.

5.1.  Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz
profilowania 1 =zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania 1 zageszczania podloza, jest mozliwe
wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W  wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1
zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwsze] warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki Iub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta
w planie 1 profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzgdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegélnosci jego moc nalezy
dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty
1 do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokosé nie
pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach
Iub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposéb wykonania
musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien
by¢ wykorzystany zgodnie =z ustaleniami dokumentacji
projektowej 1 SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odklad w miejsce wskazane przez Inspektora.

Profilowanie 1 zageszczenie podloza nalezy wykonaé
zgodnie 7 zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno
by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié,
czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i1 wystepuja
zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokosc
zaakceptowana przez Inspektora, dowiez¢ dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zagescic warstwe do uzyskania wartosci
wymaganej wskaznika zageszczenia.

Do profilowania podloza nalezy stosowac¢ rowniarki. Sciety
grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié
do jego zageszczania. Zageszczanie podloza  nalezy
kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od podanego ponizej. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z norma [5].

Wartosci wskaznika zaggszczenia:

e  gorna warstwa o grubosci 20 cm: 1,03;
e  warstwa na glgbokosci 0,2-0,5 m: 1,03.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy
podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen
plytowych. Nalezy okreslic pierwotny 1 wtéorny modul
odksztalcenia podloza wedlug normy [3]. Stosunek wtornego 1
pierwotnego modutlu odksztalcenia nie powinien przekraczac
2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zageszezania powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

5.5 Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu.

Zageszezenie gruntu w wykopach i1 miejscach zerowych
robdét ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalne] wartosci wskaznika zageszczenia (1), podano
ponizej [wedlug schematu: warstwa gorna do 20 cm (warstwa
od 20 do 50 cm)].. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ modut
odksztalcenia E, .

Wymagane minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia I
oraz wtornego modutu odksztalcenia E, powinny by¢ zgodne z
normg PN-S 02205 [5] dla ruchu cigzkiego [;>1.0; E,> 120 .
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Rys. 1 Warto$ci wymagane w podlozu wykopow:
wskaznik zaggszczenia I 1 wtornego modutu odksztalcenia
E,, mega paskali
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wskaznika zageszczenia J; | wtdrnego modulu odksztalcenia E; megapaskali

5.6 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i

zageszczonego podloza.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu 1 zaggszczeniu
powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem 1
zageszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach 1
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii
Iub w inny sposo6b zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podloze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inspektor oceni jego stan 1
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiar6w

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i1 pomiardéw dotyczacych
cech geometrycznych 1 zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego
podtoza nie moze by¢ mniejsza niz:

e  Szerokos¢ koryta — 10 razy na 1 km;

Roéwnos¢ podluzna — co 20 m na kazdym pasie ruchu;

Roéwnos¢ poprzeczna — 10 razy na 1 km,

Spadki poprzeczne — 10 razy na 1 km;

Rzgdne wysokosciowe — co 25 m w osi jezdni i na jej

krawedziach;

e  Uksztaltowanie osi w planie — co 25 m w osi jezdni i na jej
krawedziach;

e  Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu podloza — w 2 punktach
na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na

600 m”.

6.2.2. Nosnosc i szerokos¢ koryta (profilowanego podloza).

Nosno$¢ podloza nalezy sprawdzié na poziomie

wykonanego wyprofilowanego koryta przez pomiar wtérnego
modutu odksztalcenia E, plyta o srednicy 300 mm, zgodnie z
PN-S8-02205 [5]
Nosnos¢ podloza nalezy uznac za wystarczajaca jezeli wszystkie
wartosci wtoérmego modulu odksztalcenia spelniajg warunek E,
>45MPa (doprowadzenie do wymaganej nosnosci E, >120 MPa
zostanie dokonane przez ulozenie kolejnych warstw zgodnie z
dokumentacja projektowa.)

Szerokos¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze réznic
si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm 1 -5 cm.
6.2.3. Rownosc koryta (profilowanego podloza).

Nieréwnosci podluzne koryta i1 profilowanego podloza
nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg zgodnie z norma [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podloza
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja *
0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub
wyprofilowanego podloza 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza
zgodnie 7 pkt 5.4. niniejsze] specyfikacji.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wediug
normy [2]. Wilgotnos¢ gruntu podloza powinna by¢ réwna
wilgotnosci optymalne;j z tolerancjg podang w pkt 5.4.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi

odcinkami koryta (profilowanego podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze
odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie 1 powtorne zaggszczenie. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy)
wykonanego 1 odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly
wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na
rozplantowaniem,

e zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na s$rodki

transportowe 1 odwiezienie na odklad Iub nasyp,

profilowanie dna koryta lub podloza,

7ageszczenie,

utrzymanie koryta lub podloza,

przeprowadzenie pomiardéw 1 badan laboratoryjnych,

wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1)  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2)  PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych
wlasciwosci kruszyw — Czes¢ 5: Oznaczanie zawartosci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacja (oryg.).

3) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych 1 podloza przez
obciazenie plyta.

4)  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
nawierzchni planografem i lata.

5)  PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania 1 badania

pobocze 1
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6) PN-EN 1097-5 : 2011 Badania mechanicznych 1
fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czgs$¢ 5: Oznaczanie
zawartosci wody przez suszenie w suszarce 7 wentylacja.

7) BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia
gruntu.

10.2. Inne dokumenty

8) WT-1 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych 1 powierzchniowych utrwalen na drogach
krajowych.

9) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1
potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
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D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE 1 ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych 1
odcinajacych w ramach tematu ,.Budowa zjazdu publicznego z
drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji
wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja  techniczna  (ST) jest dokumentem
przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
jak wpkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstw
odsaczajacych 1 odcinajacych, stanowiacych cze$¢ podbudowy
pomocnicze;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane  okreslenia podstawowe sg zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw
odsaczajacych sa piaski.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych 1
odcinajacych powinny spelniac¢ nastepujace warunki:

a) szczelnoscl, okreslony zaleznoscia:

Dis
— <
dgs ~ >

gdzie:

Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn
warstwy odcinajacej lub odsaczajacej

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu
podioza.

Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu
warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi by¢ spelniony,
gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajace;.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;

d
U=—%5>5
10

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistosci,

dsy - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa
tworzacego warstwe odcinajaca,

dip - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa
tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych 1
odcinajacych powinien spelnia¢é wymagania normy [3] dla
gatunku 112.

2.4. Skladowanie materialow
2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy
odsaczajace] lub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio
po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego okresowego

skladowania, to Wykonawca robdt powinien zabezpieczyé
kruszywo przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi
materialami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania
powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.
3.2. Sprz¢t do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy
odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
e  rowniarek,
e  walcow statycznych,
e  plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi  $rodkami
transportu  w  warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami,

nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone
w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™ oraz D-04.01.01 , Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza”.

Warstwy odcinajaca 1 odsaczajaca powinny by¢ wytyczone
W sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektowa, 7z tolerancjami okreslonymi W niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w
rzedach roéownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstepach nie wigekszych niz co 10 m.

5.3. Whbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o
jednakowe] grubosci, przy uzyciu roéwniarki, 7z zachowaniem
wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Grubosé
rozlozone] warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po
jej zageszezeniu osiagnigto grubos¢ projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje
wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej o grubosci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonac
dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukladania kazdej nastepnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy
poprzednie;.

W  miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja
kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na
material o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy
odsaczajacej] lub odcinajacej nalezy przystapic do jej
7ageszezania.

Zageszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy
rozpoczyna¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwal pasami
podtuznymi czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi.
Zageszezanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy
rozpoczynaé od dolnej krawedzi 1 przesuwaé pasami
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podtuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nieréwnosci lub  zaglgbienia powstale w czasie
7ageszczania powinny byé wyrownywane na biezaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie
materiatu, az do otrzymania roéwnej powierzchni.

W  miejscach niedostepnych dla walcow warstwa
odcinajaca 1 odsaczajaca powinna by¢ zageszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy  kontynuowaé do  osiagnigcia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug normy [1].
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z norma [1].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w
warstwe  odsaczajaca  lub  odcinajaca,  uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modut
odksztalcenia warstwy wedlug WT-2 [5]. Stosunek wtérnego 1
pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczac
2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%
jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo
nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody 1 roéwnomiernie
wymieszac.

5.4. Odcinek préobny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania
odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem
robodt Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

e stwierdzenia, czy sprzgt budowlany do rozkladania i
7ageszezania jest wlasciwy,
e okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym

koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po
7ageszezeniu,

e ustalenia liczby przejs¢ sprzgtu  zageszczajacego,
potrzebnej do wuzyskania wymaganego wskaznika

7ageszezenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich
materialow oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do wykonywania
warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej na budowie.

Odcinek prébny powinien byé zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inzyniera
5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajgcej

Warstwa odsaczajaca 1 odcinajaca po wykonaniu, a przed
ulozeniem nastepnej warstwy powinny byé utrzymywane w
dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch
pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezace] warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
warstwy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét 1
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowacé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone
wp.2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaré6w

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych
cech geometrycznych 1 zageszczenia warstwy odsaczajacej 1
odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw
warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej

Lp. Wys;c;eg Minimalna czgstotliwos§é
olmer,nfa badan i pomiaréw
badan i
pomiaréw

1 Szerokos$¢ warstwy 10razyna 1 km

2 Réwnosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnosé 10razyna 1 km

poprzeczna

4 Spadki poprzeczne ? | 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawegdziach dla
autostrad 1 drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég

5 Rzedne
wysokosciowe

6 Uksztaltowanie osi | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

w planie ” autostrad 1 drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 Grubo$é warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
mZ

8 Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz
wilgotno$é kruszywa | nie rzadziej niz raz na 600 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztaltowania
osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow
poziomych.

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ rézni¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. RoOwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podluzne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej
nalezy mierzy¢

4 metrowq lata, zgodnie z WT-2 [10].

Nieréwnosci  poprzeczne  warstwy
odsaczajace] nalezy mierzy¢

4 metrowa lata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej na
prostych 1 ‘tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy 1
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm 1 -2
cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad 1 drog
ekspresowych lub o wigcej niz £+ 5 cm dla pozostalych drog.
6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre$long w
dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala
wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ laczna grubosé
tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem
grubosci  Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy na glgbokos¢ co najmniej 10 cm,
uzupelnienie  nowym  materialem o  odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po
wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawey.
6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej 1
odsaczajacej, okreslony wg [1] nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy
stosuje si¢ porownanie wartosci moduléw odksztalcenia, to

odcinajace] 1
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warto$¢  stosunku  wtérnego do  pierwotnego modulu
odksztalcenia, nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy
bada¢ wedlug normy [2].
6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie
wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktéore wykazuja wicksze
odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3,
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtérnie zageszezone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka, obmiarows, jest m” (metr kwadratowy) warstwy
odcinajacej 1 odsaczajacej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
7zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m® warstwy odsaczajacej i/lub
odcinajacej z kruszywa obejmuje:
e  prace pomiarowe,
e dostarczenie 1 rozlozenie na uprzednio przygotowanym
podtozu warstwy materiatu o grubosci 1 jakosci okreslonej
w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej,
e  wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
e  zaggszczenie wyprofilowane] warstwy,
e przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych
wymaganych w specyfikacji technicznej,
e  utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1)  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek
gruntu

2)  PN-EN-932-2:2001 Badania podstawowych wlasciwosci
kruszyw — Metody pomniejszania probek laboratoryjnych.

3) PN-EN 13043:2004, :2004/AC:2004, :2004/Ap1:2010
Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach 1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu.

10.2. Inne dokumenty

4)  Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na slabym
podtozu  z  zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM,
Warszawa 1986

5) WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 - Nawierzchnie
asfaltowe na drogach publicznych, Warszawa 2008.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegblowej  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odcinajacych z
geosyntetykow w trakcie realizacji zadania ,Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu
komunikacji wewnetrznej i placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegolowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji 1 odbiorze robét jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem warstw
odcinajacych, separujacych dolne warstwy podbudowy od
podioza.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw

odcinajacych z geosyntetykow sa;

e geowlokniny,

e  geotkaniny.

2.3. Wymagania dla geosyntetykow.

Geowlokniny przewidziane do wykonania warstw
odcinajacych powinny posiada¢ aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke. Dopuszcza sie stosowanie
materialdéw posiadajacych stosowne deklaracje zgodnosci oraz
znaki CE 1 B. Cechy fizyczne 1 parametry wytrzymaltosciowe
materialow nalezy ustali¢ w oparciu o zapisy dokumentacji
projektowe;.

Stosowane materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-EN 13251 [12].

Wymagane wlasciwosci dla zaprojektowanego
geosyntetyku umieszczono w tabeli 1.
Tabela 1. Wlasciwosci zwiazane z  funkcjami
geosyntetykow.
Wilasciwos¢ | Metoda Funkcja
badan Zbroje | Odpr¢ | Bariera
nie Zenie | miedzy
warstwo
wa
Wytrzymal | EN  ISO | H H H
08¢ na | 10319 [6]
iozciaganie
Wydluzenie | EN  ISO | H H H
przy max. | 10319 [6]
ocigzeniu
Odpornos¢ | EN  ISO | H H H
na przebicie | 12236 [7]
statyczneb

WARSTWY ODCINAJACE Z GEOSYNTETYKOW.

Odornos¢ EN ISO | H H
na przebicie | 13433[8]
Synamiczne
Trwalos¢ Zgodnie z | H H H
zalaczniki
em B
Odpornos¢ | EN 12224 | S S S
na starzenie | [9]
W
warunkach
atmosferycz
nych ©
Nasigkliwo | Zalacznik | - H A
$¢ bitumem | C
Temperatur | EN  ISO | S S S
a topnienia | 3146 [10]
Odpornos¢ | EN 14030 | S S S
alkaliczna [11]
Oznaczenia:

H- wlasciwos¢ wymagana do harmonizacji

A- wlasciwos¢ wazna we wszystkich warunkach
stosowania, ale nie obowiazkowa dla projektowania lub
specyfikacji

S- wlasciwos¢ wazna w specyficznych warunkach
stosowania

- wlasciwos¢ nieistotna dla danej funkcji

®  Oznaczenie . H” w przypadku wladciwosci
mechanicznych(wytrzymalos¢ na rozciaganie i przebicie
statyczne) oznacza ze producent powinien podawa¢ dane
z obu badan.

W specyfikacji wyrobu wystarczy zamiesci¢ tylko jeden
7 tych parametrow: albo wytrzymato$¢ na rozciaganie
albo na przebicie statyczne.

© wymagane do harmonizacji (H) jezeli wlasciwosé ta
jest odpowiednia w danych warunkach stosowania

2.4. Skladowanie geosyntetykow.

Geosyntetyki przeznaczone na warstwe odcinajaca nalezy
przechowywaé w opakowaniach w pomieszczeniach czystych,
suchych 1 wentylowanych.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy
odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

e  rowniarek,

walcow statycznych,

plyt wibracyjnych lub ubijakoéw mechanicznych,

uktadarek do geowldknin i geotkanin.
TRANSPORT.
.1.  Ogolne wymagania dotyczgce transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.
4.2. Transport geowloknin.

Geowlokniny mogg by¢ transportowane dowolnymi
srodkami transportu pod warunkiem:

e opakowania bel (rolek) folia, brezentem Ilub tkaning
techniczna,

=0 0o o



D-04.02.01a Warstwy odcinajgce z geosyntetykow.

str. 2

e zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem
Si¢ W czasie przewozu,

e  ochrony przez zawilgoceniem 1 nadmiernym ogrzaniem,

o niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliami,
thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢ Ilub
rozciaé¢ material.

Kazda bela powinna by¢é oznakowana w sposob
umozliwiajacy jednoznaczne stwierdzenie, Ze jest to materiat do
wykonania warstwy odcinajace;.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.  Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza.

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone
w SST D-02.00.01 oraz D-04.01.01.

Warstwa odcinajagca powinna by¢é wytyczona w sposob
umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektowa, z tolerancjami okreSlonymi w niniejszej
specyfikacji.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w
rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Rozkladanie geowléknin.

Warstwe geowlokniny nalezy rozkladac na wyprofilowanej
powierzchni podloza, pozbawionej ostrych elementow, ktore
moga spowodowac uszkodzenie warstwy (na przyklad kamienie,
korzenie drzew 1 krzewow). W czasie rozkladania warstwy z
geowlokniny nalezy spelni¢ wymagania okreslone przez
producenta. Sasiednie pasma geosyntetyku powinny zachodzi¢
na siebie na szerokosci 0,4 m. Nie nalezy mocowac geowldknin
do podloza przy pomocy szpilek, kotkow czy innych materialow
powodujacych przebicie geosyntetyku. W razie potrzeby
unieruchomienia rozkladanej wlokniny nalezy miejscowo
docisng¢ ja pryzmami materiatu, z ktorego bedzie wykonana
kolejna warstwa konstrukcyjna nawierzchni.

Rozlozona geowldknina nie moze posiada¢ potaldowan,
zalaman ani rozdar¢. W przypadku uszkodzenia materialu
nalezy wycia¢ zniszczony fragment i przykryé go plachta
geowlokniny z zakladem 0,5 m. Jezeli uszkodzenie zajmuje
wigkszg powierzchnig, nalezy wycia¢ caly fragment pasa
geowlokniny 1 ulozy¢ w tym miejscu nowy material postepujac
analogicznie do rozpoczynania ukladania nowej rolki.

5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowloknin.

Po powierzchni warstwy odcinajacej nie moze odbywac si¢
ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywaé
rozkladajac material od czola”, to znaczy tak, ze pojazdy
dowozace material 1 wykonujace czynnosci technologiczne
poruszaja si¢ po juz utozonym materiale.

5.5. Utrzymanie warstwy odcinajace;j.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej
warstwie odcinajacej z geosyntetykow. Nalezy dazy¢ do jak
najszybszego wozenia kolejnych warstw konstrukeyjnych
nawierzchni, aby nie dopusci¢ do zabrudzenia i uszkodzenia
geosyntetykow, a takze w celu ograniczenia czasu ich
wystawienia na dzialanie warunkéw atmosferycznych.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy
odcinajacej powinny posiada¢ dokumenty dopuszczajace je do
stosowania na drogach publicznych - zgodnie z w/w
wymogami.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Badania  dotyczace
geosyntetykow.

W czasie ukladania warstwy odcinajacej z geosyntetykow
nalezy kontrolowac:

e 7zgodno$¢ oznaczenia poszczegélnych bel (rolek) z

okreslonym w dokumentacji projektowej,

rOWNos¢ warstwy,

wielkos¢ zakladu przyleglych pasm 1 sposoéb ich taczenia.

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastapilo mechaniczne
uszkodzenie geowlokniny (rozerwanie, przebicie). Pasma
geowlokniny uzyte do wykonania warstwy odcinajacej 1
odsaczajace] nie powinny mie¢ takich uszkodzen.
6.4. Zasady postgpowania z  odcinkami

wykonanymi.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja niezgodnosci z
w/w wytycznymi, powinny by¢ naprawione zgodnie z przyjeta
wyze] metodyka. Jezeli  nieprawidlowosci  obejmuja
przynajmniej 50% wykonanej powierzchni, Inspektor nadzoru
moze zadecydowal o ponownym wykonaniu calej warstwy
odcinajace;.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy
odcinajace;.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST i1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCL

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1m* warstwy odcinajacej z geosyntetykow
obejmuje:

e  prace pomiarowe,

e dostarczenie 1 rozlozenie na uprzednio przygotowanym

podtozu warstwy geowloknin,

e  pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,

e  utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu
odksztalcenia nawierzchni podatnych 1 podloza przez
obciazenie plyta.

2) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
nawierzchni planografem i lata.

3) BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

4) PN-EN ISO 10318:2007 Geosyntetyki.

Geotekstylia i wyroby pokrewne Wlasciwosci wymagane w

odniesieniu do wyrobow stosowanych w robotach ziemnych,

fundamentowaniu i konstrukcjach oporowych.

5) PN-EN 15381 - Geotekstylia 1 wyroby pokrewne.
Wymagania w odniesieniu do wyrobow stosowanych w
nawierzchniach 1 nakladkach asfaltowych.

6) EN ISO 10319 Geosyntetyki. Badanie wytrzymalosci na
rozciaganie metodg szerokich probek

7) EN ISO 12236 Geosyntetyki. Badanie statycznego przebicia
(metoda CBR)

8) EN ISO 13433 Geosyntetyki. Badanie dynamicznego
przebicia (metoda spadajacego stozka)

9) EN 12224 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wyznaczanie
odpornosci na warunki klimatyczne

10)EN ISO 3146 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie
charakterystyki topnienia polimeréw semikrystalicznych

warstwy  odcinajacej zZ

wadliwie
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(temperatury topnienia lub zakresu topnienia) metoda rurki
kapilarnej 1 metodg mikroskopu polaryzacyjnego

11)EN 14030 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne. Selekcyjna
metoda wyznaczania odpornosci

12) PN-EN 13251 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne Wlasciwosci
wymagane w odniesieniu do wyrobow stosowanych w
robotach ziemnych, fundamentowaniu i1 konstrukcjach
oporowych

13) Zalecenia stosowania geowyrobow w  warstwach
asfaltowych nawierzchni drogowych. Zeszyt nr 66 — Instytut
Badawczy Drog 1 Mostow Warszawa 2004
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D-04.03.01
OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegblowej  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z oczyszczeniem 1 skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni w trakcie realizacji zadania
sBudowa zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy

Kubowicza oraz ukladu komunikacji wewngtrznej 1 placu
targowiska”.
1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegolowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest

dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji 1 odbiorze robét jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczeniem 1 skropieniem
warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastepne] warstwy
nawierzchni w trakcie realizacji robét dla zadania jak w pkt. 1.1.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow do wykonania skropienia.

Materiatami  stosowanymi przy skropieniu  warstw
konstrukcyjnych nawierzchni sa:

e  do skropienia podbudowy nieasfaltowe;:
o kationowe emulsje $redniorozpadowe wg PN-EN 13808,
o uplynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-EN
13808;
e  do skropienia podbudoéw asfaltowych 1 warstw z mieszanek
mineralno-astaltowych:
o kationowe emulsje szybkorozpadowe wg PN-EN 13808.
2.3. Wymagania dla materialow.

Wymagania dla kationowe] emulsji asfaltowej podano w
PN-EN 13808.

Wymagania dla asfaltow drogowych podano PN-EN
12591.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia.

Dokladne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w
zaleznosci od rodzaju warstwy 1 stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

2.5. Skladowanie lepiszczy.

Warunki przechowywania nie mogg powodowaé utraty
cech lepiszcza 1 obnizenia jego jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych
wyposazonych w urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostepem wody 1 zanieczyszczeniem. Dopuszcza  si¢
magazynowanie lepiszczy w  zbiornikach murowanych,
betonowych lub Zelbetowych przy spelnieniu tych samych
warunkow, jakie podano dla zbiornikéw stalowych.

Emulsje mozna magazynowa¢ w  opakowaniach
transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowa¢ zbiornika walcowego lezacego, ze
wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni cieczy
.kozucha™ asfaltowego zatykajacego pdzniej przewody.

Przy  przechowywaniu emulsji  asfaltowej
przestrzegac zasad ustalonych przez producenta.

nalezy

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw

nawierzchni, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z

nastepujacego sprzetu:

e szczotek mechanicznych (zaleca si¢ uzycie urzadzen
dwuszezotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna byé
wykonana z twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych
do czyszczone] warstwy. Druga szczotka powinna posiadac
miekkie elementy czyszczace i stluzy¢ do zamiatania.
Zaleca sig uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace),
sprezarek,
zbiornikéw z woda,

e  szczotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni.

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé
skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie 1
regulowanie nastgpujacych parametréw:
temperatury rozkladanego lepiszcza,
cisnienia lepiszcza w kolektorze,
obrotow pompy dozujacej lepiszcze,
predkosci poruszania si¢ skrapiarki,
wysokosci 1 dlugoscei kolektora do rozkladania lepiszceza,
dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany

termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej temperatury

lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo
cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z
tolerancja + 10% od ilosci zalozonej.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy.

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych
Iub samochodowych, posiadajacych izolacj¢ termiczna,
zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach,
autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiem, Ze nie bgda korodowaly pod wptywem emulsji i
nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do
przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami,
dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1 m?, a
kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace
przepltyw emulsji. Cysterny, pojemniki 1 zbiorniki przeznaczone
do transportu lub skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie
powinny zawierac resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.  Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2.  Oczyszczenie warstw nawierzchni.

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigeiu
luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W
miejscach trudno dostepnych nalezy uzywac szczotek recznych.
W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio
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przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu
PIZy uzyciu sprezonego powietrza.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni.

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to
skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu
warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktoérych
nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczaé si¢ po akceptacji
przez Inspektora nadzoru jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem
przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych
rgcznie (za pomoca weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatury lepiszezy powinny miesci€ si¢ w przedzialach
podanych w PN-EN 13808. W razie potrzeby emulsj¢ nalezy
ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagang lepkosc.

Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa, to
skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezbgdny dla umozliwienia
penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z emulsji.
W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1
godz. do 24 godzin.

Przed ulozeniem warstwy 7z mieszanki mineralno-
bitumiczne] Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiona
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko
niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ prébne skropienie warstwy w celu okreslenia
optymalnych parametréow pracy skrapiarki 1 okreslenia
wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju 1 stanu
warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Badania lepiszczy.

Ocena lepiszczy powinna byé oparta na atestach
producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowaé dla
kazdej dostawy wlasciwosci lepiszezy:

e emulsja asfaltowa kationowa — kontrola lepkosci wg PN-

EN 13808;

e asfalt drogowy - kontrola penetracji
przywolanych w WT-3.
6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia 1 zuzycia
lepiszcza.

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozkladanego
lepiszcza  wedlug metody podanej w  opracowaniu
Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkladanego
lepiszceza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows, jest:

e m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
e m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST i1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w

SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

wg norm

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena 1 m® oczyszczenia

obejmuje:

e mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy
konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem
woda lub uzyciem sprezonego powietrza,

e reczne odspojenie stwardnialych zanieczyszczen.

Cena 1 m? skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

dostarczenie lepiszcza 1 napelnienie nim skrapiarek,

podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych
wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1) PN-EN 12272 Powierzchniowe utrwalanie.

2) PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasady

klasyfikacji kationowych emulsji astaltowych.

3) PN-EN 12591 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Wymagania dla
asfaltéw drogowych.

4) PN-EN 13924 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Wymagania
dla asfaltow drogowych twardych.

5) PN-EN 14023:2011 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady
klasyfikacji asfaltéw modyfikowanych polimerami.

6) PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach 1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu.

7) PN-EN 13108 Mieszanki mineralno-astaltowe.

8) PN-EN 12697 Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody
badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco.

10.2. Inne dokumenty.

9)  WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. IBDiM, Warszawa,

warstw  konstrukcyjnych

2008.

10) WT-2 2010 Nawierzchnie asfaltowe mna drogach
krajowych

11) WT-1 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno-

asfaltowych 1 powierzchniowych utrwalen na drogach
krajowych.
12)  WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. IBDiM, Warszawa, 2009.
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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach tematu ,Budowa
zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz
uktadu komunikacji wewngtrznej i placu targowiska™.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegblowa  Specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg normy [4]

Podbudowe 7z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudowe pomocnicza 1 podbudowe
zasadnicza wg WT-1 [8,11].
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny,
polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotnosci  kruszywa o  wlasciwie  dobranym
uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z

obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
7z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w ST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie podano w S5ST dotyczacych
poszczegodlnych rodzajow podbudow:
e D-04.0402 Podbudowa =z
stabilizowanego mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlig WT-1
[8,11] powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi poél
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

kruszywa  lamanego
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Rysunek 1. Pole dobrego wuziarnienia kruszyw
przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe)
Iub podbudowe jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolna warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciagla i nie
moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gorne] krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.
Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac
2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone
WT-1 [8,11].
2.3.3. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg normy [3].
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprz¢t do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych

w urzadzenia dozujace wodeg. Mieszarki powinny

Zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o

wilgotnosci optymalnej,

b) roéwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

c) walcoOw ogumionych i1 stalowych wibracyjnych Iub

statycznych do zageszczania. W miejscach trudno

dostepnych powinny byé stosowane zageszczarki
plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi  $rodkami
transportu  w  warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami,

nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostalych materialow powinien odbywac sig¢
zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢é wymagania
okreslone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszezeniem podloza™ i ST D-02.00.00 ,.Roboty ziemne™.

Podbudowa powinna by¢é ulozona na podlozu

zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

— <5 (1)
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w ktorym:

D15 -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15%
ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85%
ziarna gruntu podloza, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania
podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w
rzedach roéownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstepach nie wigekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu 1

wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzac w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu
na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji
na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie
ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie

o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé
pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w
sposéb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow 1
rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z
wigceej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania
powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z normg [1] (metoda 1II).
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony
przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartoscel,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody 1
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej
wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg WT-2 [9] powinien
odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci
podbudowy.

5.5. Odcinek préobny
Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania

odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem

robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

e stwierdzenia czy sprzgt budowlany do mieszania,
rozkladania 1 zageszczania kruszywa  jest wlasciwy,

e  okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym,
koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy po
7ageszezeniu,

e okreslenia liczby przejsc
potrzebnej] do  uzyskania
7ageszezenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich
materialdow oraz sprzgtu do mieszania, rozkladania 1
zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania
podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400
do 800 m”.

sprzetu
wylmaganego

7ageszczajacego,
wskaznika

Odcinek prébny powinien byé zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy
po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej
warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji
materialow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaré6w

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ ora zakres badan przy budowie
podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwos¢ badan

o Maksymalna
o ~Minimalna | powierzchnia
Lp. Wyszczegdlnienie badan | liczba badan na podbudowy przy-
dz@nnej padajaca na jedno
d21alce. badanie (m?)
roboczej
1 Uziarienie mieszanki
2 Wilgotnosé mieszanki 2 600

3 Zaggszezenie warstwy 10 prébek  na 10000 m*
) ) | dlakazdej partii kruszywa i przy kazdej
4 Badanie wlasciwosci Zmianie kruszywa
kruszywa wg tab. 1, pkt
232

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne =z
wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobieraé w
sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczenien.

Wyniki badan powinny by¢ na Dbiezaco przekazywane
Inzynierowi.
6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢  mieszanki  powinna  odpowiadac
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora,
zgodnie z normg [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug WT-1 [8,11].
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az
do osiagniecia wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdzal wediug
normy [7]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontroleg
7ageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg
WT-2 [9] i nie rzadziej niz raz na 5000 m’, lub wedlug zalecen
Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej
mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modulu E; do pierwotnego modulu odksztalcenia E;
jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.
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6.3.5. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng

wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez
Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych

podbudowy

6.4.1. Czestotliwosc oraz zakres pomiar6w

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych
cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej

podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszezegdlnienie badan 1 Minimalna czgstotliwos$é pomiaréw
pomiaréw
1 Szerokos¢ podbudowy 10razyna 1 km
. » ) w sposéb ciagly planografem albo co
2 Réwnosé podiuzna 20 m lata na kazdym pasie ruchu
3 Réwnosé poprzeczna 10razyna 1 km
4 Spadki poprzeczne™ 10razyna 1 km
5 Rzgdne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planie™ co 100 m
7 Grubo$é podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz
na 2000 m*

8 Nosnosé podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach na
kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach na kazde

1000 m

- ugigcie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztaltowania
osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikoéw szerokos¢ podbudowy
powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji
projektowe;j.

6.4.3. Rownosc podbudowy

Nieréwnosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-
metrowg tata lub planografem, zgodnie z WT-2 [9].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-
metrowg ata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
¢ 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
¢ 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg
0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy 1
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2
cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy 1 ulepszonego podloza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w
stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy 1 ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢
projektowanej o wigcej niz:
e dla podbudowy zasadniczej + 10%,
e dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. Nosnosc¢ podbudowy
e  modul odksztalcenia wg WT-2 [9],
e ugigcie sprezyste wg WT-2 [9]

rozni¢ od grubosci

6.5. Zasady post¢powania z wadliwie
odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja
wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtérnie zageszezone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci
projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny
koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na
pelna grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie
materialu 1 powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem
grubosci, Wykonawca  wykona naprawe  podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzja
Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyrdwnane 1 ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po
wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej,
to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
Zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca
podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m° (metr kwadratowy)
podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
7zgodnie 7z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w

ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynno$ci objetych cena jednostkows 1 m’
podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano
w SST:

D-04.04.02  Podbudowa =z
stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1)  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek
gruntu.

wykonanymi

2

kruszywa  lamanego
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2)

3)

4)
5)
6)
10.2.
8)

9)
10)

11)

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane Czes¢ 1: Definicje,
wymagania i kryteria zgodnosci.

PN-EN  1008:2004 Woda zarobowa do betonu.
Specytikacja pobierania probek, badanie 1 ocena
przydatnos$ci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z procesow produkcji betonu.
PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

PN-S-96023:1984 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1
nawierzchnia z thucznia kamiennego.

PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe — Popioty lotne.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia
gruntu.

Inne dokumenty

WT-1 Kruszywa 2008, Kruszywa do mieszanek
mineralno-asfaltowych 1 powierzchniowych utrwalen na
drogach publicznych — Warszawa 2008

WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, Nawierzchnie
asfaltowe na drogach publicznych — Warszawa 2008
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1
potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

WT-1 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych 1 powierzchniowych utrwalen na drogach
krajowych.
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D - 04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem podbudow z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach zadania
wBudowa zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy

Kubowicza oraz ukladu komunikacji wewngtrznej 1 placu
targowiska”.
1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest

dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe =z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej.

1.4.  Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Jedna lub wigce] warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi

warstwe nos$ng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna

Proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu

w optymalne] wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym

uziarnieniu.

1.4.3. Pozostale okreslenia.

Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z
thucznia, wg PN-S-96023 [9], sa:

e  kruszywo tamane zwykle wg PN-EN 13043:2004 [8],
¢  woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw.

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nalezy zastosowac kruszywo o
uziarnieniu 0/31,5 mm.

Krzywa wuziarnienia kruszywa powinna leze¢ miedzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia wg normy PN-S-
06102 [9] Powinna ona by¢ ciagla 1 nie powinna przebiega¢ od
dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej krzywej
granicznej uziarnienia na  sgsiednich  sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3
grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
e Zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0,075mm — od 2do
10 %(Om/m),
e  Zawartos¢ nadziarna, nie wigcej niz — 5 %(m/m),
e  Zawartos¢ ziaren nieforemnych, nie wigcej niz — 35
%(m/m),

e Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, nie wigcej

niz — 1%(m/m),

Wskaznik piaskowy - 30+70 %,

Scieralnos¢ catkowita, nie wigeej niz — 35;

Scieralnosé czesciowa, nie wiecej niz — 30;

Nasiakliwos¢, nie wiecej niz — 3%(m/m),

Mrozoodpornos¢, nie wigcej niz — 5%(m/m),

Zawartos¢ zanieczyszczen obeych — brak;

Wskaznik nosnosci mieszanki kruszywa, nie mniej niz

— 80%;

e  Zawartos¢ ziaren przekruszonych > 4mm, nie mniej

niz — 80%.

2.4. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania 1 klinowania

podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu, bez

specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprz¢t do wykonania robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie powinien
wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

e Mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w
urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,
rowniarek lub ukladarek do rozkladania mieszanki,

e walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub
statycznych do zaggszczania. W  miejscach  trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe,
ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

e przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w
urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport kruszywa.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi  $rodkami
transportu  w  warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami,

nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport innych materialow powinien odbywac sig¢
zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza.

Podloze pod podbudowe z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie powinno spelnia¢ wymagania
okreslone w dokumentacji projektowej 1 SST D.04.01.01.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym
uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
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transportowana na micjsce wbudowania w taki sposob

aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie
o jednakowej grubosci, tak aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszcezeniu byla réwna grubosci projektowej.. Maksymalna
grubos¢ warstwy podbudowy po =zaggszczeniu nie moze
przekraczac 20 cm. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona
W sposOb zapewniajacy osiagnigeie wymaganych spadkow 1
rzednych wysokosciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania
powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg.
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [12]. Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie 1 napowietrzenie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki jest
mniejsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong iloscig wody 1 roéwnomiernie
wymieszana. W przypadku gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy
osuszyC.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po
przywalowaniu kruszywa grubego nalezy rozlozy¢ kruszywo
drobne w réownej] warstwie, w celu zaklinowania kruszywa
grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o
nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa
zageszcezarkg wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej
16 kKN/m® Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego
powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy
kruszywa grubego zostaly wypelnione kruszywem drobnym.
Jezeli to konieczne, operacje rozkladania i wwibrowywanie
kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstweg kruszywa
grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy
usung¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem
statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz
50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania. Zageszczenie
nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia I
podbudowy nie mniejszy niz 1,00, Wtérny modul odksztalcenia
> 120 MPa obliczony zgodnie ze wzorem w [13]. Stosunek
modulu odksztalcenia wtérnego E; do modulu pierwotnego E;
nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

5.5. Odcinek préobny.

Wykonawca powinien wykona¢ odcinek proébny, co
najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot, w celu:

e stwierdzenia czy sprzgt budowlany do rozkladania 1
zageszczania kruszywa jest wlasciwy,

e okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym
koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy po
7ageszezeniu,

e ustalenia liczby przejsc
potrzebnej] do  uzyskania
7ageszezenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich
materialow oraz sprzetu do rozkladania i zaggszczania, jakie
beda stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400
m* do 800 m?, a dlugosé nie powinna byé mniejsza niz 200 m.

Odcinek prébny powinien byé zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inspektora.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy
po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora.

Inspektor moze zdecydowaé o odstapieniu od wykonania
odcinka probnego.

sprzetu  zaggszczajacego,
wymaganego  wskaznika

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej
warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét 1
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi w celu akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaré6w
Badania nalezy przeprowadza¢ w nastepujacym zakresie:

e uziarnienie kruszyw;, zawartos¢ zanieczyszczen obcych w
kruszywie oraz zawartos¢ ziaren nieforemnych w
kruszywie — 2 razy na kazde 600 m? podbudowy,

e Scieralno$¢ kruszywa, nasiakliwos¢ kruszywa, odpornosé
kruszywa na dzialanie mrozu, zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych — minimum 1 raz na 6000 m® podbudowy.

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z rozlozonej

warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé

na biezaco przekazywane Inspektorowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich
wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawcg z czgstotliwoscig gwarantujaca zachowanie
jakosci robdt 1 zawsze w przypadku zmiany zrédla pobierania
materialdow oraz na polecenie Inspektora. Probki do badan
pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob
losowy, w obecnosci Inspektora.

6.4. Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych

podbudowy.

6.4.1. Czestotliwosc oraz zakres pomiarow.

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow:

Szerokos¢ podbudowy — 10 razy na 1 km;

e  Rowno$¢ podluzna — w sposoéb ciagly planogratem albo co
20 m latg na kazdym pasie ruchu;

e  RoOwno$¢ poprzeczna — 10 razy na 1 km;

Spadki poprzeczne — 10 razy na 1 km,

e Rzedne wysokosciowe — co 100 m w osi jezdni 1 na jej
krawedziach;

e  Uksztaltowanie osi w planie — co 100 m;

e Grubos¢ podbudowy:

o  Podczas budowy w 3 punktach na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m%

o  Przed odbiorem w 3 punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m?,

e Nosnos¢ podbudowy — nie rzadziej niz raz na 3000 m”.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy.

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikoéw szerokos¢ podbudowy
powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji
projektowe;j.

6.4.3. Rownosc podbudowy.

Nieréwnosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-
metrowg latg lub planografem, zgodnie z normg BN-68/8931-04
[11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-
metrowg ata.
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Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac 2 cm.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancjg *
0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy.

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy 1
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2
cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w
stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy.

Grubos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci
projektowanej o wigcej niz: + 10%,

6.4.8. Nosnosc¢ podbudowy.
Modul odksztalcenia 1 ugiecie sprezyste powinno by¢
7godne z wartosciami podanymi w tabeli.

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa | Wskaznik Minimalny modut
o zaggszezenia Maksymalne odksztal-cenia mierzony
wskazniku Is nie ugieere plyta o $rednicy 30 cm,
Wios i€ mniejszy niz sprezyste pod MPa
mniejszym kotem, mm
niz, % 40 50 od od
KN kKN | pierwszego | drugiego
obciazenia | obciazenia
E1 E2
60 1,0 1,40 | 1,60 60 120
80 1,0 1,25 | 1,40 80 140
120 1,03 1,10 | 1,20 100 180
6.5. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi

odcinkami podbudowy.

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja
wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i
dodatkowe badania 1 pomiary zostana wykonane na koszt
Wykonawey.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci
projektowanej o wiecej niz 5 cm 1 nie zapewni to podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny
koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na
pelna grubos¢, do polowy szerokosci pasa ruchu dolozenie
materialu 1 powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosc.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem
grubosci, Wykonawca  wykona naprawe  podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzja
Inspektora, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnane i1 ponownie zageszcezone. Roboty te
Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot
nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty
poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej,
to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
Zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca
podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.

7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m’
wykonanej  podbudowy z
mechanicznie.

8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa,
SST 1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m® podbudowy z
stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podloza,
dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
rozlozenie kruszywa,
7ageszezenie warstw z zaklinowaniem,
przeprowadzenie pomiar6w 1 badan laboratoryjnych
okreslonych w specyfikacji technicznej,

e  utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1)  PN-B-06714-12  Kruszywa  mineralne.
Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

2)  PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wlasciwosci
kruszyw — Oznaczanie  sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

3) PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wlasciwosci
kruszyw — Czg$¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziarn — Wskaznik
ksztaltu

4)  PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych 1 fizycznych
wlasciwosci kruszyw - Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn
1 nasiakliwosci.

5) PN-EN 1367-1:2007 Badania wlasciwosci cieplnych 1
odpornosci  kruszyw  na  dzialanie  czynnikow
atmosferycznych — Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

6) PN-EN 1744-1:2010 Badania chemicznych wlasciwosci
kruszyw — Czg$¢ 1: Analiza chemiczna

7) PN-B-06714-42  Kruszywa  mineralne.
Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

8)  PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych
i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach 1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu.

9)  PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

10) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta

11) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
nawierzchni planografem 1 latg

12) PN-B-04481 Grunty budowlane — Badanie probek gruntu

(metr kwadratowy)
kruszywa  stabilizowanego

kruszywa

Badania.

Badania.

13) PN-B-01100 Kruszywa mineralne podzial nazwy
okreslenia
14) BN-70/8931 Drogi samochodowe. Pomiar ugigé

podatnych ugigcionomierzem belkowym
15) BN-77/8931 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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10.2. Inne dokumenty

16) Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych
1 mostowych — GDDP,1998

17) WT-1 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych 1 powierzchniowych utrwalen na drogach
krajowych.

18)
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D-05.02.00
NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robdt zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni twardych

nieulepszonych w ramach tematu ,,Budowa zjazdu publicznego

7 drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu komunikacji

wewnetrznej 1 placu targowiska”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja  techniczna  (ST) jest dokumentem
przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot

jak wpkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem nawierzchni
twardych nieulepszonych, ktore obejmuja SST:

1. D-05.02.01 Nawierzchnia tluczniowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia
nieprzystosowana do szybkiego ruchu samochodowego
7ze wzgledu na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony
komfort jazdy - wibracje i halas.

1.4.2. Nawierzchnia tluczniowa - nawierzchnia, ktorej
warstwa $cieralna wykonana jest z tlucznia bez uzycia
lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami  podanymi w SST  D-M-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-M-00.00.00

,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Piasek
Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni
twardych nieulepszonych powinien spelnia¢ wymagania

odpowiedniej normy, gat. 1 lub 2.
2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczenia 1 Zzamulania
nawierzchni moze by¢ studzienna lub z wodociagéw, bez
specjalnych wymagan.

3. SPRZET

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonych
nalezy stosowa¢ sprzet okreslony w SST D-05.02.01
,JNawierzchnia ttuczniowa”.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow kamiennych

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materialami,
nadmiernym wysuszeniem 1 zawilgoceniem. Podczas transportu
kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a
kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposob  zaladunku 1 rozladunku  $rodkow
transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymalosci kamienia,
aby nie dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno spelniaé
wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem 1 zageszczeniem podloza™.

Jezeli podloze ulepszone pod nawierzchnig, wykonane z
materialow zwigzanych spoiwami lub lepiszczami, wykazuje
jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuniete wedlug zasad
akceptowanych przez Inzyniera.

Nawierzchnia powinna by¢é wytyczona W sposob
umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w
rzedach roéownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Odstepy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny byé
wigksze niz co 10 m, co umozliwi prawidlowe naciagnigcie
sznurkow lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni podano w
SST D-05.02.01 , Nawierzchnia ttuczniowa”.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6 oraz w SST D-05.02.01
,JNawierzchnia ttuczniowa”.

6.2. Wymagania dotyczace cech
nawierzchni
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaré6w
Czgstotliwos¢  oraz  zakres badan 1
dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni
nieulepszonych podano w tablicy 1.
6.2.2. RoOwnos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-
metrowg lata, zgodnie z odpowiednia norma.

Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-
metrowg lata, zgodnie z odpowiednia norma.

Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm
dla nawierzchni thuczniowe;.

6.2.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych 1 lukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 0,5%.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw

wykonane] nawierzchni

geometrycznych

pomiaréw
twardych

Wyszezegdlnienie badan Minimalna czgstotliwos§é

Lp. 1 pomiaréw badan i pomiaréw
1 Szerokos¢ nawierzchni 10razyna 1 km
2 Réwnosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnosé poprzeczna 10razyna 1 km
4 Spadki poprzeczne ? 10razyna 1 km

co 100 m 1 w charakterystycznych punktach
5 Rzgdne wysokosciowe

niwelety
6 Uksztaltowanie osi  w | co 100m
planie "
7 Grubo$é nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej

dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m*

Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 2000 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych 1 uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gléwnych tukéw poziomych: na poczatku krzywej przejsciowej
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| oraz na poczatku, w §rodku i na koncu kazdego tuku poziomego |

6.2.4. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi nawierzchni
i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm 1 -2
cm.

6.2.5. Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w
stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.2.6. Szerokos¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm 1 -5 cm.
7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows, jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosei objetych cena jednostkowa 1 m?
nawierzchni podano w SST D-05.02.01 ,Nawierzchnia
thuczniowa™.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1) WT-1 Kruszywa 2010
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D-05.02.01
NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

nawierzchni tluczniowej w ramach tematu ,Budowa zjazdu

publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz ukladu
komunikacji wewngtrznej 1 placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja  techniczna  (ST) jest dokumentem
przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
jak wpkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem nawierzchni
thuczniowe;.

Nawierzchnie tluczniowa wykonuje —sie,
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;:
e na podlozu z podsypki piaskowej 10cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wigcej warstw z
thucznia 1 klinca kamiennego, lezacych na podlozu
naturalnym  lub  ulepszonym, zaklinowanych 1
uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo lamane - material ziarnisty uzyskany przez
mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w
wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych 1 rozsiania na frakcje lub grupy frakeji,
charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o
nieforemnych ksztaltach.

1.4.4. Thuczen - kruszywo lamane zwykle o wielkosci ziaren
od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5. Kliniec - kruszywo lamane zwykle o wielkosci ziaren od
4 mm do 31,5 mm.

1.4.6. Mial - kruszywo lamane zwykle o wielkosci ziaren do 4
mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w
wyniku rozdrobnienia w granulatorach lamanego
kruszywa zwyklego, charakteryzujace si¢ chropowatymi
powierzchniami 1 foremnym ksztaltem ziaren o
stepionych krawedziach i1 narozach, o wielkosci ziaren
od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziaren do 2

7zgodnie 7z

mm.
1.4.9. Pozostale okreslenia sgq zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi  polskimi normami i definicjami

podanymi w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania podano w SST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne™ pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni
thuczniowej wg PN-S-96023 sa;
e  kruszywo tamane zwykle - thuczen i kliniec,
¢ mieszanka drobna granulowana,
e  kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni — mial
lub piasek
e  woda do skropienia podczas walowania 1 zamulania.

2.3. Wymagania dla materialow
Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii
ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami WT-1.
Dla drog obcigzonych ruchem:
e Srednim 1 lekkosrednim - kruszywo klasy co najmniej II

gatunek 2,

e lekkim 1 bardzo lekkim - kruszywo klasy II lub 11, gatunek
2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach WT-1.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-

05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprze¢t do wykonania nawierzchni
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien

wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

e  ukladarek Iub rowniarek do rozscielania thucznia,

e walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co
najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o nacisku
jednostkowym walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub
plytowych  zageszczarek  wibracyjnych o  nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,

e przewoznych zbiornikow do wody (beczkowozow)
zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napelniania beczkowozéw woda.

4. TRANSPORT
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-

05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania

ogolne™ pkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-05.02.00

.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne™ pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podloze pod nawierzchni¢ tluczniowg powinno by¢

przygotowane zgodnie z warunkami ogdlnymi okreslonymi w

SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.

Wymagania ogolne” pkt 5.2.

Nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu
zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
warstwy nawierzchni.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa nawierzchni
thuczniowej a spoistym gruntem podloza warstwy odcinajacej,
powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek
drobnych, wyrazony wzorem:

D

<5
D
85

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren
warstwy odcinajace;,
Dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren
gruntu podloza.
5.3. Odcinek préobny
Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania
odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem
robodt Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
e stwierdzenia, czy sprzet stosowany przy rozkladaniu i
7ageszezaniu jest wlasciwy,
e  okreslenia grubosci warstwy w stanie luznym, koniecznej
do uzyskania wymaganej grubosci warstwy zageszczonej,
e ustalenia liczby przejs¢ sprzgtu  zageszczajacego,
koniecznej do uzyskania wymaganego zageszczenia
warstwy.
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Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich
materialow oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do wykonywania
nawierzchni.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400
do 800 m?, a dlugos¢ nie powinna by¢ mniejsza niz 200 m.

Odcinek prébny powinien byé zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania nawierzchni
po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubosé¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie
moze by¢ po zageszezeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna  grubos¢  warstwy  nawierzchni  po
7ageszezeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchnig o
grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwoch
warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozkladane w warstwie o
jednakowej grubosci, przy uzyciu ukladarki albo rowniarki.
Grubos¢ rozlozone] warstwy luznego kruszywa powinna byé
taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto grubosé
projektowana,.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno byé zaggszczane
przejsciami  walca  statycznego  gladkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od
krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podluznymi, czgsciowo
nakladajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno
rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi, czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej
gorne] krawedzi. Dobor walca gladkiego w zaleznosci od
twardosci thucznia, mozna przyjmowac wedhug tablicy 1.

Tablica 1. Dobér walca gladkiego w zaleznosci od
twardo$ci thucznia

Twardos¢ 1 wytrzymato$é na $ciskanie skaty,
z ktérej wykonano tluczen

Dopuszczalny nacisk kKN/m
szerokos$ci tylnych kot walca

Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa 0d 90 do 120

Zageszezanie mozna zakonczy¢, gdy przed kolami walca
przestajq sie tworzy¢ fale, a ziareno thucznia o wymiarze okoto
40 mm pod naciskiem kola walca nie wtlacza si¢ w
nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy
zaklinowa¢ ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do
20 mm 1 mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm
przy ciaglym zageszczaniu walcem statycznym gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uklada si¢ na niej od razu warstwe
gorng) nie klinuje sig, gdyz niecalkowicie wypelnione
przestrzenie miedzy ziarmmami tlucznia powoduja lepsze
Zwigzanie obu warstw ze soba. Natomiast gorna warstwe nalezy
klinowa¢ tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostana
wypelnione klincem.

W czasie zageszezania walcem gladkim zaleca si¢ skrapiac
kruszywo woda tak czesto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla 1
latwiej uklada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwaza¢ za zakonczone, jesli nie
pojawiaja si¢ slady po walcach 1 wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Jesli dokumentacja projektowa, SST Iub Inzynier
przewiduje zamulenie goérnej warstwy nawierzchni, to nalezy
rozsypac cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropié
go wodg 1 wciera¢, w zaklinowang warstwg tlucznia,
wytworzong papke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania
nalezy przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostala wessana w glab warstwy.
Waly walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu uniknigcia
przyklejania do nich papki, ziaren klinca 1 thucznia. Zamulanie

jest zakonczone, gdy papka przestanie przenika¢ w glab
warstwy.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do
klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac rowniez mial.

W przypadku  zageszczania  kruszywa  sprzetem
wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym
walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowymi
zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 KkN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadzaé
wedlug zasad podanych dla walcow gladkich, lecz bez
skrapiania kruszywa woda. Liczbe przejs¢ sprzetu wibracyjnego
zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy
dbac, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie byla
7ageszczana  urzadzeniami  wibracyjnymi, powinna  byé
rownomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez samochody na
calej jej szerokosci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwiazku z
czym 7zaleca si¢ przekladanie ruchu na rbézne pasy przez
odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét 1
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci
kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot przy budowie nawierzchni tluczniowej
nalezy kontrolowa¢ z czgstotliwoscia podana ponizej,
nastepujace wlasciwoscet:

a) uziarnienie kruszywa, zawartos¢ zanieczyszczen

obcych w kruszywie 1 zawartos¢ ziaren nieforemnych
w kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialce
robocze] z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna
wynosié 600 m?,

b) Scieralno$¢  kruszywa, nasiakliwos¢  kruszywa,
odpornos¢ kruszywa na dzialanie mrozu - przy kazdej
zmianie zrodla pobierania materialow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z rozlozonej
warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé
na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich
wlasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny by¢ wykonane przez
Wykonawce z czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie jakosci
robdt 1 zawsze w przypadku zmiany 7rédla pobierania
materialdow oraz na polecenie Inzyniera. Prébki do badan
pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob
losowy w obecnosci Inzyniera
6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni

tluczniowej

Grubo$¢  warstwy  Wykonawca powinien mierzyé
natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej 1 nie
rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m* nawierzchni.

Dopuszczalne odchylki od  projektowane;j
nawierzchni nie powinny przekraczac + 10%.

Pozostale cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢
mierzone 1 oceniane wedtug zasad podanych w p. 6.2 SST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
0go6lne”.

6.5. Pomiar nosnosci nawierzchni

Pomiary nosnosci nawierzchni thuczniowej nalezy wykonac
plyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar
nalezy wykonaé nie rzadziej niz raz na 3000 m% lub wedlug
zalecen Inzyniera.

grubosci
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Nawierzchnia tluczniowa powinna spelnia¢ wymagania
dotyczace nosnosci podane w tablicy 2.
Tablica 2. Wymagana nos$nos¢ nawierzchni thuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy uzyciu plyty o srednicy
30cm, MPa
pierwotny wtérny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkosredni i $redni 100 170

Zageszcezenie nawierzchni tluczniowe) nalezy uznac za
prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtéornego —modulu
odksztalcenia do  pierwotnego modulu  odksztalcenia,
mierzonych przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm, jest nie wigkszy

0d22 (M} 1M}, <2.2).

6.6. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi
odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa
Wszystkie kruszywa nie spelniajace wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone. Jezeli
kruszywa, nie spelniajace wymagan zostana wbudowane, to na
polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na
wlasny koszt.
6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni
Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktéore wykazuja
wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
zZerwanie na cala grubos¢ warstwy, wyrownane 1 powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonane] warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich
wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.
6.6.3. Niewlasciwa nosnos¢ nawierzchni
Jezeli nosno$¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej,
to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
Zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko
wtedy, gdy =zanizenie nos$nosci nawierzchni wyniklo z
niewlasciwego wykonania przez Wykonawce robot.
7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows, jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne™ pkt 8.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m* nawierzchni thiczniowej obejmuje:
prace pomiarowe i oznakowanie robot,
dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
rozlozenie warstwy kruszywa grubego (tlucznia, klinca),
zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda
1 zageszczenie
e przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych
wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwiazane podano w SST D-05.02.00
Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt
10.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem warstw konstrukeji
nawierzchni z betonu asfaltowego w trakcie realizacji zadania
pt: ..Budowa zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy
Kubowicza oraz ukladu komunikacji wewnetrznej 1 placu
targowiska”.

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy
zlecaniu 1 realizacji robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad
prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem 1 odbiorem
warstwy $cieralnej na zjazdach, wiazace] 1 wyrdwnawczej z
betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [4], WT-2 2010 [17],
WT-2 2008 [14].

Projektowana nawierzchnia wykonywana jest dla kategorii
ruchu KR2 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych 1 polsztywnych” oraz ,Katalogu wzmocnien 1
remontoéw nawierzchni podatnych i poétsztywnych.”.

Warstwa $cieralna powinna by¢ wykonana z mieszanki AC
11 S 50/70. Grubo$¢ warstwy $cieralnej po zaggszczeniu 5 cm.

Warstwa wigzaca z mieszkanki AC 16 W 50/70. Grubosé
warstwy wiazacej po Zageszezeniu powinna wynosic 7cm.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM).

Mieszanka kruszywa 1 wypelniacza mineralnego o
okreslonym skladzie 1 uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA).

Mieszanka mineralna z odpowiednia iloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob,
spelniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (AC).

Mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zageszczona.
1.4.4. Srodek adhezyjny.

Substancja powierzchniowo czynna, ktéora poprawia
adhezje asfaltu do materialow mineralnych oraz zwigksza
odpornos¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wodg, moze by¢ dodawany do asfaltu lub do
kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa.

Powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;.
1.4.6. Emulsja asfaltowa kationowa.

Asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.7. Proba technologiczna.

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wlasciwosci sa zgodne 7z recepta
laboratoryjna.

1.4.8. Odcinek probny.

Odcinek warstwy nawierzchni (o dlugosci co najmniej
50 m) wykonany w warunkach zblizonych do warunkoéw
budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i1 uzyskiwanych
parametréw technicznych robot.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR).

Obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w
osiach obliczeniowych (115 kN) na obliczeniowy pas ruchu na
dobe.

1.4.10. Pozostale okreslenia podstawowe.

Zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe.

Nalezy stosowac:

- asfalt drogowy 50/70 przewidziany w dokumentacji dla
warstwy $cieralnej 1 wiazacej.

Asfalty majg spelnia¢ wymagania okreslone w PN-EN
12591 wg tabeli 1

Tabela 1 Wymagania wg. asfaltu drogowego wg PN-EN
12591 [6]

Metod Rodzaj
Lp Wlasciwoscel ba(alan asfaltu
. 50/70
ia
Wiasciwosci obligatoryjne
1 | Penetracja w25°C 0’111 m S;EE[I;I] 5700'
Temperatura o PN-EN N
2 mieknienia ¢ 1427[8] 46+34
Temperatura PN-EN
3 | zaplonu, nie mniej °C 1ISO 230
niz 2592 9]
Zawartos¢
sktadnikow PN-EN
4 rozpuszczalnych Yom/m 150 99
; L 2592 19]
nie mniej niz
Zmiana masy po PN-EN
5 starzeniu nie %m/m | 12607- 0,5
wigce] niz 1[11]
Pozostala
penetracja po o PN-EN
6 starzeniu nie mniej & 1426 [7] S0
niz
Wzrost temp.
7 mieknienia po oC PN-EN 9
starzeniu nie 1427 [8]
wigce] niz
Temperatura PN-EN
8 Tamliwosci Frassa °C 12593 -8
nie wigcej niz [10]

Skladowanie asfaltu drogowego powinno odbywaé sie w
zbiornikach ~ wykluczajacych  zanieczyszczenie asfaltu 1
wyposazonych w system grzewczy posredni (bez kontaktu
asfaltu z przewodami grzewczymi) Zbiornik roboczy otaczarki
powinien by¢ izolowany termicznie, posiada¢ automatyczny
system grzewczy z tolerancja + 5°C oraz uklad cyrkulacji
asfaltu.
2.3. Wypekiacz.

Nalezy stosowal wypelniacz, spelniajacy nastepujace
wymagania :

- uziarnienie zgodnie 7 tab. 24 w PN-EN 13043 [3]

- jakos¢ pylow kategoria nie wyzsza niz MBr 10,

- zawartos¢ wody nie wyzsza niz 1% (m/m),

- gestos¢ ziaren deklarowana przez producenta,

- wolne przestrzenie w suchym zaggszczonym wypelniaczu
wymagana kategoria Vagus

- przyrost temperatury migknienia 8/25,

- rozpuszczalnos¢ w wodzie WS,
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- zawartos¢ CaC0Os; w wypelniacu wapiennym CCrqy
-zawartos¢  wodorotlenku  wapnia w  wypelniaczu
mieszanym Ka peidarowana
Liczba asfaltowa BNpgjiarowana
2.4.Kruszywo.

2.4.1. Kruszywo do warstwy Scieralnej
Kruszywo grube musi spelnia¢ nastepujace wymagania:

e  kategoria uziarnienia nie nizsza niz G¢85/20;

e tolerancja uziarnienia nie wigeksza niz wedlug kategorii
Gaons,

e  zawartos$¢ pylu nie wyzsza niz dla kategorii f7;

o  ksztalt kruszywa, kategoria nie wyzsza niz Flpslub Shys

e  procentowa zawartos¢ ziaren o powierzchni przekruszonej

1 famanej w kruszywie grubym kategoria nie nizsza niz C

Deklarowanas

odpornos¢ na rozdrabnianie kategoria nie wyzsza niz LAsg,

gestosc ziaren — deklarowana przez producenta;

nasiagkliwos¢ — kategoria WA24 Deklarowana;

gestos¢ nasypowa — deklarowana przez producenta;

mrozoodpornos¢ kategoria nie wyzsza niz Fyac1 7,

zgorzel stoneczna bazaltu SBia.

sklad chemiczny - deklarowany przez producenta;

grube zanieczyszczenia lekkie — kategoria nie wyzsza niz

mpc0,1;

e rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wymagana
odpornos¢;

o rozpad zwiazkéw zZelaza w  kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wymagana
odpornos¢;

o  stalos¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego Vs s

2.4.2. Kruszywo do warstwy wigzacej
Kruszywo grube musi spelnia¢ nastepujace wymagania:

e  kategoria uziarnienia nie nizsza niz G¢85/20;

e tolerancja uziarnienia nie wigeksza niz wedlug kategorii
Gaons;

e  zawartos$¢ pylu nie wyzsza niz dla kategorii f7;

o  ksztalt kruszywa — kategoria nie wyzsza niz Fl,s badz Sizs,

e  procentowa zawartos¢ ziaren o powierzchni przekruszonej
i lamane] w kruszywie grubym - kategoria nie nizsza

Csono;

e odpornos¢ na rozdrabnianie badana na kruszywie o

wymiarze 10/14- kategoria nie wyzsza niz LA,

gestosc ziaren — deklarowana przez producenta;

nasiagkliwos¢ — kategoria WA24 Deklarowana;

gestos¢ nasypowa — deklarowana przez producenta;

mrozoodpornos¢ badana na kruszywie o wymiarze 8/11,

11/16, lub 8/167- kategoria nie wyzsza niz Fs;

Lzgorzel sloneczna™ bazaltu — kategoria SB

e  Sklad chemiczny — deklarowany przez producenta;

e grube zanieczyszczenia lekkie — kategoria nie wyzsza niz
mrpc0,1;

e rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem — wymagana
odpornosé

o rozpad zwiazkéw zZelaza w  kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem — wymagana
odpornosé

o stalos¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego -
kategoria nie wyzsza niz Vs,

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa.

Nalezy stosowal drogowe kationowe emulsje asfaltowe

spelniajace wymagania okreslone w PN-EN 13808[5].

2.6. Mieszanka MMA.

Do wykonania poszczegdlnych warstw  bitumicznych
nawierzchni nalezy stosowaé nastgpujace mieszanki:

e  warstwa Scieralna AC 11 S 50/70
e  warstwa wiazaca: AC 16 W 50/70,
3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprz¢gt do wykonania nawierzchni z betonu
asfaltowego.
Wykonawca  przystepujacy do wykonania warstw

nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac sig

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e  wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym
do wytwarzania mieszanek mineralno-astaltowych
posiadajaca certyfikat ZKP wydany przez uprawniong
jednostke,

e ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych

typu zaggszezanego,

skrapiarek,

walcow lekkich, srednich i cigzkich ,

walcow stalowych gladkich ,

walcow ogumionych,

szczotek  mechanicznych  lub/i

czyszczacych,

o samochodéw samowyladowczych z przykryciem Iub
termosow.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport materialow.

4.2.1. Asfalt.

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w
normach przytoczonych w pkt. 10. Transport asfaltow
drogowych moze odbywac si¢ w:

e  cysternach kolejowych,

e  cysternach samochodowych,

e  bebnach blaszanych,

Iub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez

Inspektora nadzoru.

4.2.2. Wypelniacz.

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢c w cysternach
przystosowanych  do  przewozu  materialow  sypkich,
umozliwiajacych rozladunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami  transportu  w  sposéb  zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
7anieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego.

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié
pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie
transportu 1 podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zaladunku do roztadunku nie powinien
przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

innych  urzadzen

Zaleca si¢ stosowanie samochodéw termoséw z
podwojnymi  Scianami  skrzyni  wyposazonej W system
0gIZEWCTY.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogoélne zasady wykonania robdét podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 5.
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5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z
Inspektorem mnadzoru, Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-
asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegélnych
skladnikow 1 probki materialow pobrane w obecnosci
Inspektora nadzoru do wykonania badan kontrolnych przez
Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
e doborze skladnikéw mieszanki mineralnej,

e doborze optymalne;j ilosci asfaltu,
e okresleniu jej wlasciwosci 1 poréwnaniu wynikow z
zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢
si¢ W polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe
graniczne.

5.2.1. Warstwa scieralna na zjazdach z betonu asfaltowego.

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek
mineralnych AC 11 S do warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego podano w ponizszej tabeli 2.

L 16 11, 0,12 | 0,06
Wymiar sita 2 8 5,6 2 5 3
Przesiew od | 100 90 70 - 30 8 5
[%o(my/m)] do - 100 | 90 - 55 20 12

Zawartos¢ astaltu — Bminss
Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢
ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marshalla; probki powinny spelnia¢ wymagania podane w WT-
2 2010[13)]. Wymagania w zakresie wlasciwosci betonu
asfaltowego do wykonania warstwy $cieralnej ksztaltujg sie
nastepujaco wg WT-2 2010 [16]:
o  zawarto$¢ wolnych przestrzeni w przedziale od Vini o do
Vmax3,0;
e wolne przestrzenie wypelnione lepiszczem — VFBinrs
WBmax93
o zawarto$¢ wolnych przestrzeni w mieszance mineralnej —
I/7\/[14min 145
e  odpornosé na dzialanie wody- ITSRo
Ujednolicona procedure badania odpornosci na dzialanie wody
7 jednym cyklem zamrazania podano w zalaczniku 1 WT-2
2010 czes¢ 1[16]

5.2.2. Warstwa wiazaca 1 wyrdwnawcza z betonu asfaltowego.

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek
mineralnych AC 16 W do warstwy wiazacej 1 wyrownawczej Z
betonu asfaltowego podano w ponizszej tabeli 3.

.. 22, 11, 0,06
Wymiar sita 4 16 2 8|2 0,125 3
Przesiow od 100 90 65 - g 5 3
0,
Pomml | o | - | 100 | s0 | - (3) 10 7

Zawartos¢ asfaltu — Bmina 4.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢
ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marshalla; probki powinny spelnia¢ wymagania podane w WT-
2 2010[13)]. Wymagania w zakresie wlasciwosci betonu
asfaltowego do wykonania warstw wiazace] 1 wyrownawczej
ksztaltuja sie nastepujaco wg WT-2 2010 [16]:

o  zawarto$¢ wolnych przestrzeni w przedziale od Vminao do

Vinin7,05
e odpornos¢ na deformacje trwale — W7TSaro30 oraz PRDar

Deklarowane,

e  odpornos¢ na dzialanie wody — I7SRg.

Ujednolicona procedure badania odpornosci na dzialanie wody
7 jednym cyklem zamrazania podano w zalaczniku 1 WT-2
2010 czes¢ 1[16]

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

Mieszanke mineralno-astaltowa produkuje si¢ w otaczarce
o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajace] prawidlowe

dozowanie skladnikéw, ich wysuszenie 1 wymieszanie oraz
zachowanie temperatury skladnikéw 1 gotowe] mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie skladnikéw, w tym takze wstepne, powinno
by¢ wagowe 1 zautomatyzowane oraz zgodne 7z recepta.
Dopuszcza si¢ dozowanie objetosciowe asfaltu, przy
uwzglednieniu zmiany jego gestosci w  zaleznosci od
temperatury. Dozowanie skladnikow powinno by¢ sterowane
elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna
dziatka elementarna wagi, wzglednie przeplywomierza, lecz nie
wigeej niz £2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to
powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposéb 1 w ilosciach
okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob
posredni, z ukladem termostatowania, zapewniajacym
utrzymanie stalej temperatury z tolerancja +5° C. Temperatura
lepiszcza nie moze przekroczy¢ 190°C dla asfaltu 35/50, dla
asfaltu 50/70 temperatura lepiszcza nie moze przekroczy¢
180°C.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby
mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskala
wlasciwa temperaturg. Maksymalna temperatura goracego
kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna si¢
miesci¢ w przedziale od 155 do 195°C dla mieszanki z asfaltem
35/50, oraz od 140 do 180°C dla mieszanki z asfaltem 50/70.
5.4. Przygotowanie podloza.

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego
powinno by¢ wyprofilowane 1 réwne. Powierzchnia podloza
powinna by¢ sucha i czysta.

Powierzchnie czolowe kraweznikow, wlazow, wpustow
itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem.

5.5. Polaczenie migdzywarstwowe.

Kazdg ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjq asfaltowa
przed ulozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego
polaczenia migdzywarstwowego.

Skropienie lepiszczem podloza (podbudowa z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie), przed ulozeniem warstwy
wyrownawcze] betonu asfaltowego powinno byé wykonane w
ilosci podanej w przeliczeniu na pozostale lepiszeze, tj: 0.5+
0,7 kg/m * . Jezeli podlozem jest warstwa wyréwnawcza z
betonu asfaltowego skropienie lepiszczem powinno byé
wykonane w ilosci 0,3+0,5kg/m’.

- 1lo$¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglegdnienim stanu
podtoza oraz porowatosci mieszanki. Je$li mieszanka ma
wigksza zawartos¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzy¢ wigkszej
ilosci lepiszcza do skropienia, ktéore po ulozeniu warstwy
Scieralnej uszczelni ja.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w
czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie
uplynniacza, orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co
najmniej:

e 8 hprzy ilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsii,

e 2 hprzyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m? emulsji,

e 0,5hprzy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m® emulsji.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot.

Warstwa nawierzchni z mieszanki MMA moze byé
ukladana, gdy temperatura otoczenia jest wyzsza od 0°C przed
przystapieniem do roboét, oraz wyzsza od +2°C w czasie robot.
W przypadku warstwy $cieralnej temperatura otoczenia przed
przystapieniem do robot powinna byé wieksza od 0°C, oraz
powyzej +5°C w czasie wykonywania robét. Nie dopuszcza sig¢
ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podtozu,
podczas opadow atmosterycznych oraz silnego wiatru (V > 16
n/s).



D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

5.7. Zarob probny.

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek
mineralno-asfaltowych jest zobowiazany do przeprowadzenia w
obecnosci Inspektora nadzoru kontrolnej produkeji.
Sprawdzenie zawarto$ci asfaltu w mieszance okresla si¢
wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci skladnikéw mieszanki mineralno-
asfaltowej wzgledem skladu zaprojektowanego podano w
tablicy 4 WT-2 2008 [14].

Tablica 4 Odchylenia stosowane w ocenie zgodnosci
produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej z dokumentacja

projektows
Przechod | Dopuszczalne Dopuszczalne
71 przez odchylenie odchylenie srednie od
sito pojedynczej probki zalozonego skladu
od zalozonego [%0}
skladu[%]
M. M. M. M.grubo
Drobnozi | Grubozia | Drobnozi | ziarn.
arn. 1. ar.
D -8++5 -9++5 +4 +5
D72 lub +7 +9 +4 +4
sito
charakt.
dla
kruszywa
grubego
2mm +6 +7 +3 +3
sito +4 +5 +2 +2
charakt.
dla
kruszywa
drobnego
0,063 +2 +3 +1 +2
mm
Zawartos | 0.5 +0,6 +0,3 +0,3
¢
TOZpusze
zalnego
lepiszcza

5.8. Odcinek préobny.

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot,
Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

a) stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,

b) okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-
asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej
grubosci warstwy,

c) okreslenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla
uzyskania prawidlowego zaggszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialow oraz
sprzetu, jakie bedg stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca moze przystapic do wykonywania warstwy
nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru moze, na wniosek
Wykonawey, zdecydowac o odstapieniu od wykonania odcinka
prébnego, wydajac stosowne pisemne zezwolenie. Warunkiem
odstapienia jest przedstawienie dokumentéw potwierdzajacych
wlasciwe ustalenie parametrow (a), (b) 1 (c) w trakcie
wykonywania innego odcinka nawierzchni z materiatoéw o tych
samych parametrach 1 w zblizonych warunkach.

Do oceny zgodnosci z recepta wlasciwosci probek MMA
(minimum dwoch) pobranych podczas wykonywania odcinka
probnego nalezy przyja¢ nastgpujace kryteria w zakresie
dopuszczalnych odchylen dla wartosci $redniej:

e zawartos¢ lepiszcza rozpuszczalnego: +0,3 %;
e zawartos¢ kruszywa < 0,063 mm:

o mieszanki gruboziarniste: +2 %;

o mieszanki drobnoziarniste: +1 %;

o 7zawartos¢  kruszywa  przechodzacego  przez  sito

charakterystyczne dla kruszywa drobnego: +2 %;

o zawartos¢ kruszywa przechodzacego przez sito 2 mm: +3 %;
zawartos¢ kruszywa przechodzacego przez sito D/2 lub

charakterystyczne dla kruszywa grubego: +4 %;
o zawartos¢ kruszywa przechodzacego przez sito D:
o mieszanki gruboziarniste: +5 %;

o mieszanki drobnoziarniste: +4 %.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego.

Mieszanka  mineralno-asfaltowa powinna  by¢
wbudowywana  ukladarka  wyposazona w uklad =z
automatycznym sterowaniem grubosci  warstwy 1

utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢
nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkt. 3.
Zageszezanie mieszanki powinno odbywac sie bezzwlocznie
7zgodnie ze schematem przej$¢ walca ustalonym na odcinku
probnym. Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie
7ageszczania powinna spelnia¢ wymagania producenta.

Zageszezanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni
ku osi. Wskaznik zageszczenia ulozone] warstwy powinien by¢
wigkszy badz rowny 98

Grubosci  poszczegdlnych — warstw  konstrukcyjnych
wskazane zostaly w dokumentacji projektowe;.

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii
prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi.

Zlacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byé
przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza
powinny by¢ calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy
powinny by¢ w jednym poziomie.

Zlacze robocze powinno by¢ réwno obcigte 1 powierzchnia
obcigtej krawedzi powinna by¢é posmarowana asfaltem lub
oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukows. Sposob
wykonywania zlacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania asfaltu, wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej 1
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do
akceptacji.

6.3.Badania w czasie robot.

6.3.1. Uwagi ogblne

Badania dziela si¢ na:

- badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),

- badania kontrolne ( w ramach nadzoru zleceniodawcy)
6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania wykonawcy sa wykonywane przez wykonawce lub
jego zleceniodawcow celem sprawdzenia czy jakos¢ materialow
budowlanych( mieszanki MMA, jej skladnikow, lepiszcza) oraz
gotowej warstwy (wbudowana warstwa MMA, polaczenia itp.)
spelniaja wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki nalezy
zapisat w protokolach. W razie stwierdzenia uchybien w
stosunku do wymagan kontraktu ich przyczyny nalezy
niezwlocznie usunaé. Wyniki badan wykonawcy nalezy
przekaza¢ zleceniodawcy na jego zadanie. W razie zastrzezen
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zleceniodawca moze przeprowadzi¢ badania kontrolne wg. pkt
6.3.3.

Zakres badan wykonawcy zwigzany z wykonaniem
nawierzchni z mieszanki MMA:

- pomiar temperatury powietrza,

- pomiar temperatury mieszanki MMA podczas

wykonywania nawierzchni,
- ocena wizualna mieszanki MMA,
- wykaz ilosci materialow lub grubosci wykonanych
warstw,

- pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowe;,

- pomiar réwnosci warstwy asfaltowej (wg pnkt. 6.4.2.5),

- - ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,

- ocena wizualna jakosci wykonania polaczen.
6.3.3. Badania kontrolne Zleceniodawcy

Badania kontrolne sg badaniami zleceniodawcy, ktorych
celem jest sprawdzenie czy jakos$¢ materialow budowlanych (
mieszanki MMA, jej skladnikéw, lepiszcza) oraz gotowej
warstwy (wbudowana warstwa MMA, polaczenia itp.) spelniaja
wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sa
podstawa odbioru. Pobieraniem probek i wykonaniem badan na
miejscu budowy zajmuje si¢ zleceniodawca w obecnosci
wykonawcy. Badania odbywaja si¢ rowniez wtedy, gdy
wykonawca zostanie w pore powiadomiony o ich terminie,
jednak nie bedzie przy nich obecny.

Rodzaj badan kontrolnych mieszanki MMA 1 wykonanej z
niej warstwy podano w tablicy 3

Tablica 3 Rodzaj badan kontrolnych WT-2 2008 [14]

Lp. Rodzaj badan
1 mieszkanka MMA

1.1 uziarnienie

1.2 zawartos¢ lepiszcza

1.3 temperatura mieknienia
lepiszcza odzyskanego

1.4 gestosc 1 zawartos¢ wolnych
przestrzeni

2 warstwa MMA

2.1 wskaznik zageszczenia

2.2 spadki poprzeczne

2.3 rownosé

2.4 grubos¢ lub ilos¢ materialu

2.5 Zawartosc wolnych
przestrzeni ¥

2.6 wlasciwosci
przeciwposlizgowe

9 Do kazdej warstwy 1 na kazde rozpoczete 6000 m’

nawierzchni jedna probka, w razie potrzeby liczba
probek moze zostac zwigkszona (np. nawierzchnie
drog w terenie zabudowanym, nawierzchnie

mostowe)
b) w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.  Badania kontrolne dodatkowe.

W wypadku uznania ze jeden z wynikéw kontrolnych nie
jest reprezentatywny dla ocenianego odcinka budowy,
wykonawca ma prawo zada¢ przeprowadzenia badan
kontrolnych dodatkowych.

Zleceniodawca 1 wykonawca decyduja wspodlnie o
miejscach pobrania probek 1 wyznaczeniu odcinkow
czgsciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek
czgsciowy przyporzadkowany do badan kontrolnych nie
moze by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek
ten nie powinien by¢ mniejszy niz 20% ocenianego
odcinka budowy. Do odbioru uwzgledniane sa wyniki
badan kontrolnych i badan kontrolnych dodatkowych do
wyznaczonych odcinkow czesciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazgdanych przez
wykonawce ponosi wykonawca.

6.3.5.  Badania arbitrazowe.

Badania arbitrazowe sgq powtorzeniem badan kontrolnych,
co do ktorych istnieja uzasadnione watpliwosci ze strony
zleceniodawcy lub wykonawcy (np. na podstawie
wlasnych badan). Badania arbitrazowe wykonuje na
wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktore
nie wykonywalo badan kontrolnych,

Koszty badan arbitrazowych ponosi strona na ktorej
niekorzys¢ przemawia wynik badan. Wniosek o
przeprowadzenie badan arbitrazowych  dotyczacych
zawartosci  wolnych  przestrzeni lub  wskaznika
7ageszezenia nalezy zlozy¢ w ciagu 2 miesiecy od wplywu
reklamacji ze strony zleceniodawcy.

6.3.6. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na
wykonaniu ekstrakcji zgodnie z WT-2 2010 [14]. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna. Dla
poszczegdlnych wartoscl dopuszeza sig¢ nastepujace odchylki:

e temperatura micknigcia wyekstrahowanego asfaltu — nie
moze przekroczyc¢ 66°C;

e 7zawartos¢ lepiszcza w probce — odchyltka od wartosci
projektowanej nie moze przekroczy¢ £0,3 %(m/m),

e uziarnienie kruszywa —  odchylki od
projektowanych nie mogg przekroczy¢:

o =£2.0% dla kruszywa o wymiarze <0,063 mm,

o #2.0% dla kruszywa przechodzacego przez sito

charakterystyczne dla kruszywa drobnego;

o =£3.0% dla kruszywa przechodzacego przez sito o

wymiarze 2 mm,

o =#4,0% dla kruszywa przechodzacego przez sito D/2 lub

charakterystyczne dla kruszywa grubego;

o =£5,0% dla kruszywa przechodzacego przez sito D;

o zawarto$¢ wolnych przestrzeni — nie wiecej niz +2,0%

(v/v).

Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi réwnowaznymi
metodami — zmiany metod musza zosta¢ zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

6.3.7. Badanie wlasciwosci asfaltu.

Dla kazdej cysterny nalezy okreslic penetracje 1
temperature migknienia asfaltu.

6.3.8. Badanie wlasciwosci wypelniacza.

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢
uziarnienie 1 wilgotnos¢ wypelniacza.
6.3.9. Badanie wlasciwosci kruszywa.

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy sprawdzié¢ zgodnosé
7 wartosciami podanymi w pkt. 0.

6.3.10. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-
asfaltowe;.

Pomiar temperatury skladnikoéw mieszanki mineralno-
asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce.
Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.11. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltowej
polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance 1
odczytaniu temperatury.

Dokladno$¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢
7godna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.12. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej
polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkeii,
zaladunku, rozladunku 1 wbudowywania.

6.3.13. Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy
okresla¢ na probkach zageszczonych metodg Marshalla. Wyniki
powinny by¢ zgodne 7 receptq laboratoryjna.

wartosci
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6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci
warstw nawierzchni z betonu asfaltowego.
6.4.1. Czestotliwosc oraz zakres badan 1 pomiaréw.

Zakres badan 1 pomiar6w wykonanych warstw
nawierzchni z betonu asfaltowego podaje pkt 5.2.2.

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy.

Szeroko$¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego
powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja
+5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowe] nizej polozonej, nie
ograniczonej kraweznikiem Iub opornikiem w  nowej
konstrukeji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony
co najmniej o grubos¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej
jednak niz 5 cm. Badanie nalezy wykona¢ przynajmniej 2 razy
na kazdy km drogi.

6.4.3. ROwnos¢ warstwy.

Nieréwnosci podluzne i poprzeczne warstw z betonu
asfaltowego, dla drog klasy L 1 D oraz place i parkingi, nie
powinny by¢ wigksze od: dla warstwy $cieralnej — 9mm, dla
warstwy wiazacej — 12mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na
odcinkach prostych i na lukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacjq projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe.

Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z
dokumentacjq projektowa, z tolerancja = 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z
dokumentacjg projektowa, z tolerancja 5 cm. Dodatkowe
badanie nalezy wykona¢ w punktach -charakterystycznych
Tukow.

6.4.7. Grubos¢ warstwy.

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig
projektowa, z tolerancja + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubosci projektowej do 2.5 cm dla ktorej tolerancja
wynosi +5 mm 1 warstwy o grubosci od 2.5 do 3,5 cm, dla
ktorej tolerancja wynosi £ 5 mm.

6.4.8. Zlacza podluzne i poprzeczne.

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii
prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlacza w
konstrukeji  wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza powinny byé
calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w
jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy.

Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszla koniecznos¢ obcigeia pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyglad warstwy.

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mieé
jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
luszczacych sig 1 spgkanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy 1 wolna przestrzen w warstwie.

Zageszezenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny byé
zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie laboratoryjne;.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego.
8.  ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne. W

przypadku stwierdzenia niezgodnosci Zleceniodawca moze

dokona¢ potracen, ktorych sposob naliczania zostanie ustalony

w umowie zawarte] pomigdzy Zleceniodawca a Wykonawca.

Wykonawca musi wyrazi¢ pisemng zgode na dokonanie

potracen. W przypadku jej braku Wykonawca zobowiazany jest

do usunigcia stwierdzonych wad na wlasny koszt.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w

SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m’ warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego obejmuje:

e  prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu,
dostarczenie materialow,

e  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowe] i jej
transport na miejsce wbudowania,

e posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i

kraweznikow,

skropienie migdzywarstwowe,

rozlozenie 1 zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

obcigcie krawedzi 1 posmarowanie asfaltem,

przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych,
wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1)  PN-EN 13924 Asfalty i produkty asfaltowe - Wymagania
dla asfaltow drogowych twardych.

2)  PN-EN 14023:2006 Asfalty 1 lepiszcza astaltowe - Zasady
specyfikacji dla asfaltow modytikowanych polimerami.

3) PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu.

4)  PN-EN 13108 Mieszanki mineralno-asfaltowe.

5) PN-EN 13808 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe. Zasady
klasyfikacji kationowych emuls;ji asfaltowych.

6) PN-EN 12591 Asfalty 1 produkty asfaltowe. Wymagania
dla asfaltow drogowych.

7)  PN-EN 1426 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczenie
penetracji igla.

8) PN-EN 1427 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczenie
temperatury mieknienia — Metoda pierscien i kula.

9) PN-EN ISO 2592 Oznaczenie temperatury zaplonu i
palenia — Metoda otwartego Tyla Clevelanda

10) PN-EN 12593 Asfalty lepiszcza asfaltowe — Oznaczenie
tamliwosci metodg Frassa

11) PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe -
Oznaczenie odpornosci na twardnienie pod wplywem
ciepla i powietrza — Czgs¢ I Metoda RTFOT

10.2. Inne dokumenty.

12) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i1
potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13) WT-1 Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych 1
powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych 2010.
IBDiM, Warszawa, 2008.

14) WT-2 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych
2010. IBDiM, Warszawa, 2008.

15) WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. IBDiM, Warszawa, 2009.

16) Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwiekszonej
odpornosci na odksztalcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modulu sztywno$ci mieszanek mineralno-
bitumicznych metoda pelzania pod obcigzeniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM,
Warszawa, 1995.
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17)

18)

Rozporzadzenie Ministra Transportu 1  Gospodarki
Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne
1 ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 7 1999 r., poz. 430).
Katalog wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych 1
potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 2001.
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D-05.03.23
NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robdt zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki

brukowej betonowej w trakcie realizacji zadania ,,Budowa
zjazdu publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz
uktadu komunikacji wewngtrznej i placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z
kostki brukowej betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z
betonu metodg wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwodch warstwach
polaczonych ze soba trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z
obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania.

udzialem  soli pojedynczy wynik<1,5
odladzajacych kg/m®
2.2 | Wytrzymalos¢ F Wytrzymatosé

na rozcigganie charakterystyczna  T>3,6

przy MPa. Kazdy pojedynczy

rozlupywaniu wynik >2,9 MPa 1 nie
powinien wykazywac
obcigzenia niszczacego
<250N/mm dtugosci
rozlupania

2.3 | Trwalos¢ (ze | F Kostki majg zadawalajaca

wzgledu na trwalos¢ jesli spelnione sa
wytrzymalosc) wymagania pkt. 2.2 oraz
istnieje normalna
konserwacja
2.4 | Odpornos¢ na | GiH | Pomiar wykonany na tarczy
scieranie Szerokiej | Bohmego,
Sciernej, wg., zal. H
wg. zal. G
<23 mm <20000mm’/
5000 mm”

2.5 | Odpornos¢ na | I
poslizg

Jesli gorna powierzchnia
kostki nie byla szlifowana
Iub polerowana -
zadawalajaca odpornosé

2.6 | Nasigkliwos¢ <5%

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyglad J Goérna powierzchnia kostki
nie powinna mie¢ r1ys 1
odpryskow.

Ewentualne wykwity nie sa

uwazane za istotne

Tekstura lub zabarwienie
kostki powinny by¢
porébwnane 7z  probka
producenta, zatwierdzona
przez odbiorce.
Ewentualne réznice w
jednolitosci  tekstury lub
zabarwienia spowodowane
nieuniknionymi zmianami
we wlasciwosciach
surowcOw 1 zmianach
warunkow twardnienia nie
sa uwazane za istotne

3.2 | Tekstura J

Lp Cecha Zal. Wymaganie
norm
y

1 Ksztalt 1 wymiary

1.1 | Dopuszczalne C Dlugos¢ Réznica
odchylki w mm Szeroko$¢ | miedzy
od Grubosc¢ dwoma
zadeklarowanyc pomiarami
h wymiaro6w grubosci  tej
kostki, samej kostki
Grubosci powinna by¢
< 100mm 12 £2 43 <3mm
>100mm +3 +3 44

1.2 | Odchylki C Maksymalna w [mm]
plaskosci i wypuklos¢ wklestosé
pofalowania
(jesli max
wymiary
kostki>300
mm) przy db
pomiarowej
300 mm 1,5 1,0
400 mm 2,0 1,5

2 Wlasciwosci fizyczne i mechaniczne

2.1 | Odpornos¢ mna | D Ubytek masy po badaniu:
zamrazanie/roz wartos¢ s’redniaSl,Okg/m2 R
mrazanie 7 przy czym kazdy

2.3. Materialy do
brukowych.
2.3.1. Materialy do produkcji kostki betonowej musza spelniac

wymogi PN-EN 1338:2005 [8].
2.3.2. Cement.

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowal cement
portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,,32,5”. Zaleca
si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1 [4].

2.3.3. Kruszywo.

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace
wymaganiom PN-EN 12620+A1 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie
laboratoryjnej  mieszanki  betonowej, przy zalozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

produkcji  betonowych  kostek
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2.3.4. Woda.

Wilasciwosei 1 kontrola wody stosowanej do produkeji
betonowych  kostek  brukowych  powinny odpowiadaé
wymaganiom wg PN-EN 1008:2004 [5].

2.3.5. Dodatki.

Do produkcji kostek brukowych stosuje sie¢ dodatki w
postaci plastyfikatorow 1 barwnikéw, zgodnie z recepta
laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wieksza
wytrzymalos¢, mniejsza nasiakliwos¢ 1 wigksza odpornos$¢ na
niskie temperatury 1 dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale
zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprz¢t do wykonania nawierzchni z kostki brukowej.

Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej
wykonuje sie recznie.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe
7 oslona z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki cementowo-piaskowej mozna
stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych.

Utormowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane
sq warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymalosci betonu
min. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie
specjalne urzadzenie pakuje je w folig¢ 1 spina tasmg stalowa, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami
na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Podloze.

Podloze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek
brukowych nalezy wykona¢ wedlug ustalen dokumentacji
projektowych 1 stosownych SST.

5.3. Podbudowa.

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod
ulozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien by¢ zgodny z
dokumentacjq projektowa.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w specytikacjach dla odpowiedniego
rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni.

Obramowanie nawierzchni nalezy wykona¢ przy pomocy
materialow przewidzianych w dokumentacji projektowe;.
5.5. Podsypka.

Material na podsypke nalezy dobra¢ zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zastosowanie innego materialu wymaga przedstawienia
dokumentéw dopuszczajacych materiat do uzytku oraz
uzyskania zgody Inspektora nadzoru.

Grubos¢ podsypki po zageszezeniu powinna wynosi¢ 3 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona 1
wyprofilowana.

5.6. Ukladanie
brukowych.

Wzoér ukladania kostki brukowej podano w dokumentacji
projektowej. Jezeli podane dane nie sa wystarczajacy, nalezy
uzgodni¢ szczegdlowe rozwiazania z Inspektorem nadzoru.

Kostke uklada sie na podsypce w taki sposob, aby
szezeliny migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke
nalezy uklada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety
nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka
ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a
nastepnie zamies¢ powierzchnie ulozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych 1 przystapi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych
stosuje si¢ wibratory plytowe z oslong z tworzywa sztucznego
dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni
ubjjanej w kierunku s$rodka 1 jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek.

Do zageszczania nawierzchni z  betonowych kostek
brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupelnic¢ szczeliny piaskiem
i zamies¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z wypelnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do
uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien
sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu wg pkt Blad! Nie mozna odnalei¢ zrédla odwolania.
niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien
7zada¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na
Sciskanie. Zaleca sig¢, aby do badania wytrzymalo$ci na
Sciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji
dziennej ok. 600 m® powierzchni kostek ulozonych w
nawierzchni).

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy.

Sprawdzenie podloza 1 podbudowy polega na stwierdzeniu
ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa 1 odpowiednimi SST.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych
spadkéw poprzecznych 1 podluznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci 7z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej
SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z
betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
7zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz
wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:
pomierzenie szerokosci spoin,
sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
sprawdzenie prawidlowosci wypelnienia spoin,
sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) 1 kolor nawierzchni
jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
6.4.1. Nieréwnosci podluzne.

Nieréwnosci podluzne nawierzchni mierzone lata lub
planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7] nie powinny
przekraczac 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z

dokumentacjq projektowa z tolerancja + 0,5%.

nawierzchni z  betonowych  kostek
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6.4.3. Niweleta nawierzchni.

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm.
6.4.4. Szerokos¢ nawierzchni.

Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.4.5. Grubos¢ podsypki.

Dopuszczalne odchylki od  projektowane;j
podsypki nie powinny przekraczac + 1,0 cm.
6.5. Czestotliwos¢ pomiarow.

Czestotliwos¢  pomiarow dla cech geometrycznych
nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych
wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2
razy na 100 m® nawierzchni 1 w punktach charakterystycznych
dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam,
gdzie poleci Inspektor nadzoru.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy)
wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.
8.  ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
podlegaja:

e  przygotowanie podloza,

e ewentualnie wykonanie podbudowy,

e  wykonanie podsypki,

e ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.

sa okreslone w D-00.00.00

grubosci

Zasady ich odbioru
»,Wymagania og6lne”.
9.  PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m’ nawierzchni z kostki brukowej
betonowej obejmuje:
prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podloza,
dostarczenie materialow,
wykonanie podsypki,
ulozenie 1 ubicie kostki,
wypelnienie spoin,
przeprowadzenie badain 1 pomiar6w wymaganych w
specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.
1)  PN-EN 1415722005 Kamien naturalny. Oznaczanie
odpornosci na scieranie.
2) PN-EN 206-1:2003 Beton Czgs¢ 1:
wlasciwosci, produkcja i zgodnosc.
3) PN-EN 12620+A1 Kruszywa do betonu.
4)  PN-EN 197-1 Cement Czes¢ 1: Sklad, wymagania i
kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego
uzytku.

Wymagania,

5) PN-EN 10082004 Woda =zarobowa do betonu.
Specytikacja pobierania probek, badanie 1 ocena
przydatnos$ci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z procesow produkcji betonu.

6) PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wlasciwosci
kruszyw Czes¢ 8: Ocena zawartosci drobnych czastek
Badanie wskaznika piaskowego.

7) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
nawierzchni planografem 1 lata.

8) PN-EN 1338:2005 Betonowe
Wymagania 1 metody badan.

9)  PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

10) BN-88/6731 Cement — transport i przechowywanie.

kostki  brukowe -
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D-08.01.01
KRAWEZNIKI BETONOWE.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow
betonowych przy realizacji zadania ,Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz uktadu
komunikacji wewngtrznej 1 placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad
prowadzenia robét zwigzanych z ustawieniem kraweznikow
betonowych na lawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Krawezniki betonowe

Prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki
dla pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie
drogowe.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe.

Zgodne =z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania, podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy.

Materialami stosowanymi sa:

krawezniki betonowe,

piasek na podsypke i do zapraw,

cement do podsypki 1 zapraw,

woda,

materialy do wykonania tawy pod krawezniki.

3. Krawezniki betonowe — klasyfikacja.

Klasyfikacja jest zgodna z PN-EN 1340:2004 [1].

Nalezy stosowa¢ krawezniki gatunku 1. Typ, rodzaj oraz
wymiary nalezy ustali¢ na podstawie dokumentacji projektowe;j.
2.4. Kraweiniki betonowe - wymagania techniczne.

2.4.1. Ksztalt i wymiary.

Ksztalt kraweznikéw betonowych powinien spelniaé
wymagania norm podanych w pkt. 10.1.

2.4.2. Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i
krawedzi elementow nie mogg przekroczy¢ wartosci podanych
w PN-EN 991:1999 [2].

2.4.3. Skladowanie.

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na
skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow 1 wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy ukladaé z zastosowaniem
podkladek i przekladek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2.5
cm, szerokos¢ 5 cm, dlugos¢ min. 5 cm wieksza niz szerokos¢
kraweznika.

2.4.4. Beton i jego skladniki.
2.4.4.1. Beton do produkcji kraweznikow.

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowacé beton wg PN-
EN 206-1:2003 [3], klasy C20/25 1 C25/30. W przypadku
wykonywania kraweznikow dwuwarstwowych, géoma (licowa)

Ne o o o o

warstwa kraweznikow powinna by¢ wykonana z betonu klasy
C25/30.

Beton uzyty do produkcji kraweznikow powinien
charakteryzowac sig:
¢ nasigkliwoscia, ponizej 5%,

e Scieralno$cia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm,

dla gatunku 2: 4 mm,

e mrozoodpornosciag 1 wodoszczelnoscia, zgodnie z norma

PN-EN 206-1:2003 [2].
2.4.4.2. Cement.

Cement stosowany do betonu powinien byé cementem
portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg PN-EN 197-
1:2002 [4].

2.4.5. Kruszywo.

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
12620:2004 [5].

Kruszywo  nalezy  przechowywa¢ w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentoéw, gatunkow 1 marek.
2.4.5.1. Woda.

Woda powinna by¢é odmiany 1”7 i odpowiadaé
wymaganiom PN-EN 1008:2004 [6].

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw.

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-EN 13139:2003 [7].

Cement na podsypke 1 do zaprawy cementowo-piaskowe;j
powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz
132,57, odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [4].

Woda powinna by¢é odmiany 1”7 i odpowiadaé
wymaganiom PN-EN 1008:2004 [6].

2.6. Materialy na lawy.

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowaé beton
klasy C12/15 Iub C8/10, wg PN-EN 206-1:2003 [3], ktorego
skladniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa.

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na
goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 14188-
1:2010 [8] lub aprobaty techniczne;j.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet.

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

e Dbetoniareck do wytwarzania betonu 1 zapraw oraz
przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

e  wibratorow  plytowych, ubijakéw  recznych Iub
mechanicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow.

Krawezniki betonowe moga byé przewozone dowolnymi
srodkami transportowymi.

Krawezniki  betonowe uklada¢ nalezy na srodkach
transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy.

Krawezniki  powinny  byé  zabezpieczone — przed
przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna warstwa nie powinna wystawaé poza Sciany $rodka
transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
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4.3. Transport pozostalych materialow.

Kruszywa mozna przewozic dowolnym  srodkiem
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem 7 innymi materialami.
Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas¢ zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub
beczki drewniane. Transport powinien odbywaé sie w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnéw i1
beczek.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogoélne zasady wykonania robdét podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Koryto pod lawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-
06050 [9].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w
planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukeji szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod lawe
powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Wykonanie law.

Wykonanie law powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa,.

5.3.1. Lawa betonowa.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu.
Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyrdwnywany warstwami. Przy betonowaniu law
nalezy stosowa¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione
bitumiczna masa, zalewowa.

5.4. Ustawienie krawe¢znikow betonowych.
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow.

Swiatlo (odleglos¢ gornej powierzchni kraweznika od
jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowe;j.

Zewnetrzna $ciana  kraweznika od strony chodnika
powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem,
zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

5.4.2. Ustawienie kraweznikéw na lawie betonowe;.

Ustawianie kraweznikoéw na lawie betonowej wykonuje
si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 3 cm po zageszezeniu.

5.4.3. Wpypelnianie spoin.

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczaé szerokosci
1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawg
cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2. Zalewanie
spoin kraweznikow zaprawa cementowo-piaskowsa stosuje si¢
wylacznie do kraweznikoéw ustawionych na lawie betonowe;.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy
oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami
temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej 1 o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50
m bitumiczng masa zalewowa nad szczeling dylatacyjna lawy.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
6.2.1. Badania krawegznikow.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié
na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie

uszkodzen wystepujacych na powierzchniach 1 krawedziach

elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci 1

glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru

stalowego lub suwmiarki z dokladnoscig do 1 mm,.
Sprawdzenie ksztaltu 1 wymiardéw elementow nalezy

przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki

oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 1 2. Sprawdzenie katéow prostych w narozach
elementow wykonuje sie przez przylozenie katownika do

badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokladnoscia do 1

mm.

6.2.2. Badania pozostalych materialow.

Badania pozostalych materialow stosowanych przy
ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materialow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie

podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi = 2 cm.
Zageszczenie podloza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie law.

Przy wykonywaniu law badaniu podlegaja;
6.3.2.1. Zgodnos¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw

7 dokumentacja projektowa.

Profil podluzny gornej powierzchni lawy powinien byé
zgodny z projektowang niweleta. Dopuszczalne odchylenia
mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.
6.3.2.2. Wymiary law.

Wymiary law nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie
wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje
wymiar6w wynosza;

o dla wysokosci * 10% wysokosci projektowane;,

e dla szerokosci £ 10% szerokosci projektowane;j.

6.3.2.3. Rownosce gérej powierzchni taw.

Rownos¢ gornej powierzchni lawy sprawdza si¢ przez
przylozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m lawy,
trzymetrowej laty.

Przeswit pomiedzy gorng powierzchnia tawy 1 przylozona
lata nie moze przekraczac 1 cm.
6.3.2.4. Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego
kierunku nie moze przekracza¢ £ 2 cm na kazde 100 m
wykonanej tawy.

6.4. Badania po wykonaniu robot

6.4.1. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow.

Przy ustawianiu kraweznikoéw nalezy sprawdzac:

e dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od
linii projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

e dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej plaszczyzny
kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi + 1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

e rownos¢ gomej powierzchni kraweznikow, sprawdzane
przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit
pomigdzy goérma powierzchnia kraweznika 1 przylozona
lata nie moze przekraczac 1 cm,

e dokladnos¢ wypelnienia spoin bada si¢ co 10 metrow.
Spoiny musza by¢ wypelnione calkowicie na pelna
glebokosc.

7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego

kraweznika betonowego.
8.  ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
podlegaja:
¢  wykonanie koryta pod lawe,

e  wykonanie lawy,

¢  wykonanie podsypki.

9.  PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w

SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta pod tawe,
wykonanie szalunku,
wykonanie lawy,
wykonanie podsypki,
ustawienie kraweznikow na podsypce (cementowo-
piaskowej),
wypelnienie spoin kraweznikow zaprawa,
e  zalanie spoin masg zalewowa,
e ew. zasypanie zewngetrznej sciany kraweznika gruntem i
ubicie,
e przeprowadzenie badan 1 pomiardéw wymaganych w
specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.
1) PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe - Wymagania 1
metody badan
2) PN-EN 991:1999 Oznaczanie wymiaro6w
prefabrykowanych elementow zbrojonych zZ
autoklawizowanego betonu komorkowego lub z betonu
lekkiego kruszywowego o otwartej strukturze
3) PN-EN 206-1:2003 Beton - Czg$¢ 1: Wymagania,
wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
4) PN-EN 197-1:2002 Cement - Cement powszechnego uzytku
- Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
5) PN-EN 12620:2004 Kruszywa mineralne do betonu
6) PN-EN 1008:2004 Materialy budowlane - Woda do
betondéw i zapraw
7) PN-EN 13139:2003 Kruszywa mineralne - Piaski do zapraw
budowlanych
8) PN-EN 14188-1:2010 Wypelniacze szczelin i zalewy
drogowe. Cze$¢ 1: Wymagania wobec zalew drogowych
na goraco
9)  PN-B-06050 Geotechnika — roboty ziemne
10) PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania
techniczne
10.2. Inne dokumenty.
11) Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED),
Transprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.
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BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem  niniejszej  szczegélowe]  specyfikacji

technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego w trakcie realizacji zadania ,.Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz uktadu
komunikacji wewngtrznej 1 placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegblowa  specyfikacja  techniczna  (SST)  jest
dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu,
realizacji i odbiorze robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad
prowadzenia robot zwiazanych 7z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Obrzeza chodnikowe.

Prefabrykowane  belki  betonowe  rozgraniczajace
jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenow
nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe.

Zgodne =z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00
»,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich
pozyskiwania 1 skladowania podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy.

Materialami stosowanymi sa:

e obrzeza odpowiadajace wymaganiom PN-EN 206-1:2003

[1]1PN-EN 1340:2004 [2]

Krawezniki betonowe -- Wymagania i metody badan
e  7wir lub piasek do wykonania law,

e cement wg PN-EN 197-1:2002 [3],
e  piasek do zapraw wg PN-EN 13139:2003[4].
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe.

Nalezy stosowal obrzeza o wymiarach ustalonych w
dokumentacji projektowe]. Dopuszcza si¢ stosowanie wylacznie
materialu gatunku 1. Obrzeza betonowe powinny spelniaé
wymagania techniczne okreslone w normie PN-EN 206-1:2003
[1].

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przechowywane
na skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug rodzajow 1
gatunkéw. Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladaé z
zastosowaniem podkladek 1 przekladek drewnianych o
wymiarach co najmniej: grubos¢ 2.5 cm, szerokos¢ 5 cm,
dlugos¢ minimum 5 cm wigksza niz szerokos¢ obrzeza.

Do produkeji obrzezy nalezy stosowaé beton wedlug PN-
EN 206-1:2003 [1], klasy C20/25 1 C25/30.

2.4. Materialy na lawe i do zaprawy.

Podsypka piaskowa do wykonania lawy powinna
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13139:2003[4].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny
odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST D-08.01.01
.Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy.

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego

Sprzgtu pomocniczego.
4. TRANSPORT.
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone
dowolnymi s$rodkami transportu po osiagnigciu przez beton
wytrzymalosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow.

Transport pozostalych materialow podano w SST D-

08.01.01 ,,Krawezniki betonowe™.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogoélne zasady wykonania robdét podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta.

Koryto pod podsypke (lawe) nalezy wykonywac zgodnie z
PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w
planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukeji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (fawa).

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy
grunt piaszczysty lub podsypka (lawa) z piasku, o grubosci
warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke (lawe)
wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem 1
7ageszezenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na
wykonanym podlozu w miejscu i ze swiatlem (odlegloscia
gorne] powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana
piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy
wypelni¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ 1 zmyc
woda. Spoiny musza by¢ wypelnione calkowicie na pelna
glebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié
na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach 1 krawedziach
elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci 1
glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm.

Sprawdzenie ksztaltu 1 wymiardéw elementow nalezy
przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 1 2. Sprawdzenie katéow prostych w narozach
elementow wykonuje sie przez przylozenie katownika do
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badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokladnoscia do 1

mm.

Badania pozostalych materialow powinny obejmowal
wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materialéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot.

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (lawe) - zgodnie z wymaganiami pkt

52,
b) podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki
(tawy) z piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego:

e linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 c¢cm na
kazde 100 m dlugosci obrzeza,

e niwelety gormej plaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosic
+1 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

e wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metroéw, ktore
powinno wykazywaé calkowite wypelnienie badanej
spoiny na pelng glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego
betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

podlegaja:

¢  wykonane koryto,

e  wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego
obejmuje:
prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
dostarczenie materialow,
wykonanie koryta,
rozscielenie 1 ubicie podsypki,
ustawienie obrzeza,
wypelnienie spoin,
obsypanie zewnetrznej sciany obrzeza,
wykonanie badan 1 pomiaréw wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1) PN-EN 206-1:2003 Beton - Czgs$¢ 1. Wymagania,

wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

2) PN-EN  1340:2004 Krawezniki

Wymagania 1 metody badan

3) PN-EN 197-1:2002 Cement - Cement powszechnego

uzytku - Sklad, wymagania i ocena zgodnosci

4) PN-EN 13139:2003 Kruszywa mineralne - Piaski do

zapraw budowlanych

betonowe -

3)

6)
7
8)

9)

PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne - Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowych - Zwir i
mieszanka,

PN-EN 1008 Materialy budowlane -- Woda do
betonoéw i zapraw,

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne.
Wymagania ogolne

PN-EN 45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji
zgodnosci wydawanej przez dostawcow,

PN-B-03010 Sciany oporowe -- Obliczania statyczne i
projektowanie.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej

(ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot

zwigzanych z wykonaniem sciekow z brukowej kostki

betonowe] przy realizacji zadania ,Budowa zjazdu
publicznego z drogi publicznej ulicy Kubowicza oraz
uktadu komunikacji wewngtrznej i placu targowiska™.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest dokumentem przetargowym 1 kontraktowym

przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza
zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonaniem:

e  Sciekdéw ulicznych przykraweznikowych z 2 rzedow

kostki betonowej

o Scieku z 3 rzedow kostki betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.8ciek przykraweznikowy - element konstrukeji
jezdni shuzacy do odprowadzenia wod opadowych z
nawierzchni do projektowanych odbiornikéw (np.
kanalizacji deszczowej).

1.4.2. Sciek miedzyjezdniowy - element konstrukeji
jezdni shuzacy do odprowadzenia wod opadowych z
nawierzchni, na ktorych zastosowano przeciwne
spadki poprzeczne, np. w rejonie zatok, placow itp

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z

obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1 z

definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania

ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST

D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich

pozyskiwania 1 skladowania, podano w ST D-M-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 2.

2.3. Beton na lawe

Beton na lawe pod $ciek powinien odpowiadal
wymaganiom normy [2]. Jezeli dokumentacja projektowa

nie stanowi inaczej, powinien to by¢ beton klasy B-15

lub B-10.

2.4. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiadal
wymaganiom  normy [4]. Kruszywo  nalezy
przechowywad w warunkach zabezpieczajacych je przed

Zanieczyszczeniem, zmieszaniem 7

kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw 1
marek.

2.5. Cement

Cement do betonu powinien by¢ cementem

portlandzkim, odpowiadajacym wymaganiom normy [5].

Cement do zaprawy cementowej 1 na podsypke

cementowo-piaskowa powinien by¢ klasy 32.5.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z norma

[7].

2.6. Woda

Woda powinna by¢ ,odmiany 17 1 odpowiadal

wymaganiom normy [6].

2.7. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskows powinien
odpowiada¢ wymaganiom normy [4].

Piasek do zaprawy cementowo-piaskowe] powinien
odpowiada¢ wymaganiom normy [3].
2.8. Kostka betonowa

Do wykonania scieku nalezy stosowaé kostke
betonowq zgodna z wymaganiami podanymi w ST D-
05.03.23 | Nawierzchnia z kostki brukowe] betonowej”
pkt2.2.
2.9. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypelnienia spoin powinna by¢
stosowana na goraco i odpowiada¢ wymaganiom normy
[7].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano

w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprz¢t do wykonania $cieku

Roboty mozna wykonywac rgcznie z zastosowaniem
nastepujacego sprzetu:

betoniarek do wytwarzania betonu 1 zapraw,

wibratorow plytowych, ubijakéw recznych lub
mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w
ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Transport kostki brukowej powinien odbywac si¢
wg ST D-05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowej” pkt 4, transport kraweznikéw i kruszyw wg
ST D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 4, a
transport cementu wg normy [7].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robot podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania $cieku nalezy
wytyezy¢ os scieku zgodnie z dokumentacja projektowa,.
Dla scieku umieszczonego migdzy jezdniami o$ scieku
stanowi o$ wykopu pod tawe.
5.3. Wykop pod lawe

Wykop pod lawe dla scieku nalezy wykonaé
zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 PN-B-06050. Dla
Scieku umieszczonego migdzy jezdniami oraz S$cieku
terenowego stosowana jest lawa zwykla. Wymiary
wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie.
Wskaznik zageszczenia dna wykopu pod lawe powinien
wynosi¢ co najmniej 0,97, wg normalnej metody
Proctora.
5.4. Lawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania lawy
powinna by¢ zgodna z dokumentacjq projektowa. Jezeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, mozna
stosowa¢ lawy z betonu klasy B-15 i klasy B-10.
Wykonanie lawy betonowej powinno by¢ zgodne z
wymaganiami normy [11] oraz warunkami podanymi w
ST D-08.01.01 , Krawezniki betonowe™.
5.5. Wykonanie $cieku betonowego

Ogoélne wymagania dotyczace ukladania kostki
betonowe] podano w ST D-05.03.23 | Nawierzchnia z
kostki brukowej betonowej”. Rodzaj 1 wymiary scieku z
kostki betonowe] powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa. Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi
inaczej, to najczescie] wykonywanymi sciekami z kostki
betonowej, zgodnie z KPED [12] sa;
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scieki uliczne przykraweznikowe z 2 rzgdoéw kostki
betonowej,

scieki uliczne miedzyjezdniowe z 3 rzedow kostki
betonowej

Do wykonania scieku nalezy stosowaé kostke
betonowa, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 2.8
niniejszej ST. Na zaggszczone] warstwie podsypki
cementowo-piaskowej nalezy ulozy¢ kostke betonowa w
ilosci rzedow zgodnej z dokumentacja projektowa,
zachowujac projektowang niwelete $cieku. Spoiny o
szerokosci 5 mm nalezy zala¢ zaprawa cementowo-
piaskowa o wytrzymalosci co najmniej 25 MPa. Przed
wypelnieniem spoin zaprawa, nawierzchnia scieku
powinna by¢ zwilzona woda z dodatkiem 1% cementu.
Glebokos¢ wypelnienia spoin nie powinna by¢ mniejsza
niz 4 cm. Wykonany sciek w okresie 7 dni nalezy
pielegnowal przez pokrycie warstwg piasku 1 zwilzanie
woda. Po zakonczeniu pielegnacji piasek nalezy usunac.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca
powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych
do wykonania $cieku z kostki betonowej i przedstawic
wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania
klinkieru powinny by¢ wykonywane w zakresie i z
czestotliwoscig wg ST D-05.03.23 , Nawierzchnia z
kostki brukowej betonowej” pkt 6. Badania pozostalych
materialow stosowanych do wykonania $cieku z kostki
betonowe] powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci,
ktore zostaly okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materialow w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Zakres badan

W czasie robot zwigzanych z wykonaniem $cieku z
prefabrykatéw nalezy sprawdzac:

wykop pod lawe,

gotowa lawe,

wykonanie $cieku.
6.3.2. Wykop pod lawe

Nalezy sprawdzac, czy wymiary wykopu sa zgodne
7 dokumentacjg projektowa oraz zageszczenie podloza na
dnie wykopu. Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi
+ 2 cm. Zageszezenie podloza powinno by¢ zgodne z pkt
5.3.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu lawy, badaniu podlegaja:

linia tawy w planie, ktora moze si¢ rozni¢ od
projektowanego kierunku o £ 2 cm na kazde 100 m
lawy,

niweleta gornej powierzchni lawy, ktéora moze si¢
r6zni¢ od niwelety projektowanej o + 1 cm na kazde 100
m lawy,

wymiary 1 rownos$¢ lawy, sprawdzane w dwoch
dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy,
przy czym dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

wysokosci  (grubosci) lawy + 10% wysokosci
projektowanej,

szerokosci gornej powierzchni lawy + 10%
szerokosci projektowane;,

rownosci gornej powierzchni tawy 1 cm przeswitu
pomigdzy  powierzchnia  lawy a  przylozona
czterometrowa lata.

6.3.4. Sprawdzenie wykonania $cieku
Przy wykonaniu $cieku, badaniu podlegaja;

niweleta scieku, ktora moze ro6znic si¢ od niwelety
projektowanej o £ 1 cm na kazde 100 m wykonanego
Scieku,

rownos¢ podluzna $cieku, sprawdzana w dwoch
dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m dlugosci,
ktora moze wykazywac przeswit nie wigkszy niz 0,8 cm
pomigdzy powierzchnia scieku a latg czterometrowa,

wypelnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5,
sprawdzane na kazdych 10 metrach wykonanego scieku,
przy czym wymagane jest calkowite wypelnienie badane;j
spoiny, grubos$¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktora
moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o £ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanego
scieku z betonowej kostki brukowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robédt podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiéor robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu podlegaja;

wykop pod lawe,

wykonana lawa,

wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m scieku betonowego obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

dostarczenie materialow,

wykonanie wykopu pod lawe,

ew. wykonanie szalunku,

wykonanie lawy,

pielegnacja betonu i ew. rozbiorka szalunku,

wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

ulozenie scieku z betonowej kostki brukowej wraz z
wypelnieniem spoin 1 pielegnacje scieku,

przeprowadzenie pomiaréw 1 badan wymaganych w
specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050
2. PN-EN 206-1:2003
:2003/A1:2005
:2003/A2:2006
:2003/Ap1:2004
3. PN-EN 13139:2003
:2003/AC:2004
4, PN-EN 12620+A1:2008
5. PN-EN-197-1:2002
:2002/A1:2005
:2002/A3:2007
6. PN-EN 1008:2004
7. BN-88/6731-08
8. BN-80/6775-03/01
9, BN-80/6775-03/04
10. PN-B-24005:1997
11. BN-64/8845-02

10.2. Inne dokumenty

Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania ogoélne.
Beton Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnose.

Kruszywa do zaprawy.

Kruszywa do betonu
Cement — Czes¢ 1: Sklad, wymagania 1 kryteria zgodnosci
dotyczace cementoéw powszechnego uzytku.

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania
probek, badanie 1 ocena przydatnosci wody zarobowej
do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.
Cement. Transport 1 przechowywanie
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdéw i1 torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania
1 badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parking6ow 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza chodnikowe
Asfaltowa masa zalewowa.

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

12. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.



